Quick Start
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e Driicken Sie den On/Off Schalter (S. 25).

Threshold Regler aufdrehen, bis der Schwebton leicht
hérbar wird! (S.34)

o Heben Sie die Spule vom Boden und driicken Sie
Autotune. Dabei werden elektrische Interferenzen
reduziert. Dieser Vorgang dauert ca. 60 Sekunden.
Halten Sie dabei die Spule ruhig und nicht in die Nahe

@ von Metall. Heben und Senken Sie die Suchspule von
25mm bis 100mm (1" and 4") (iber dem Boden in der
Reglerstellung Tracking. Alle Anderungen des
Hintergrundtones werden nach 3-5 Sekunden
verschwinden. (S. 40)

Stellen Sie den Hintergrundton so ein, dass er nur sehr
schwach horbar ist. (S. 34)
Jetzt konnen sie mit der Suche beginnen!

Ground
Balance

Fixed

®

Tracking
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Minelab is always interested in your opinions. If you have
any questions or comments regarding the GPX-4500 or any
other Minelab product, please feel free to contact us via

your local Authorised Minelab dealer, or write to us:

Minelab Electronics Pty

Ltd PO Box 537, Torrensville

Plaza Adelaide, South Australia,
5031 Australia o
Co. Cork

Ireland

Tel: +353 (0) 23 52101

Fax: +353 (0) 23 52106

Email: minelab@minelab.ie

Minelab USA Inc o
871 Grier Drive, Suite

Bl Las Vegas, Nevada,

89119 usA

Tel: +1 702 891 O

For further product information

and detecting tips, refer to:

WWW.MINELAB.COM

MINELAB

The World Leader in Metal Sensing Technology

From our origins in 1985, Minelab have specialised in advanced electronic
technologies. Our competitive advantage was created almost immediately with a
highly competent and innovative Research and Development team, inspired by the

genius of Mr Bruce Candy.

This commitment to innovation has enabled us to successfully market feature
packed Consumer coin and treasure detectors enjoyed by hobbyists worldwide
as well as high quality gold detectors used by both professionals and amateurs.
Minelab’s advanced technology is also incorporated in detection equipment
designed for military and humanitarian de-mining projects throughout the world.

Today Minelab has manufacturing, distribution and customer service operations
in Australia, Europe and the United States, and is an ISO 9001 Quality Endorsed
Company. ISO 9001 is a worldwide quality standard certification that ensures the
highest level of product quality for our customers.

B G@CE

Working for a Cleaner,

Greener Future

For Consumers within the European
Union: Do not dispose of this equipment
in general household waste.

The crossed wheeled bin symbol on this
equipment indicates this unit should
not be disposed of in general household
waste, but recycled in compliance
with local government regulations and
environmental requirements.

Please dispose of this equipment via a
recycling service or centre, or by returning
the unit to the respective Minelab outlet

as appropriate for your unit. This will
enable the equipment to be disposed of in
an environmentally safe manner.
Disposal of unwanted electronic
equipment in land filled waste may
contribute to adverse long term
environmental effect due to the
leaching of contaminating and toxic

THIS DEVICE COMPLIES WITH

PART 15 OF THE FCC RULES

Operation is subject to the following two
conditions: (1) this device may not cause
harmful interference, and (2) this device
must accept any interference received,
incduding interference that may cause
undesired operation.

Disclaimer:

The Minelab metal detector discussed
in this operating manual has been
expressly designed and manufactured as
a quality hobbyist metal detector and is
recommended for use in coin, treasure and
general metal detection in non-hazardous
environments. This metal detector has not

© Minelab Electronics Pty Ltd

This document contains proprietary
information which is protected by
copyright. Apart from any use as
permitted under the Copyright Act
1968, no part may be reproduced by
any process without written permission
from Minelab Electronics Pty Ltd, 118
Hayward Avenue, Torrensville, SA 5031,
Australia.

WARNING. This document contains
Minelab Electronics Pty Ltd rights,
technical data or restricted rights
data, or both. Patents and trademarks
apply.

Please note:

Since there may be a variety of options
available for this detector, equipment
may vary according to the Model or
items ordered with your detector. Certain
descriptions and illustrations may also
differ (in this manual) from the exact Model
that you purchased. In addition, Minelab
reserves the right to respond to ongoing
technical progress by introducing changes
in design, equipment and technical
features at any time.

Item Number: 4901 - 0063

Pavinian: 1 0
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Herzlichen Gluckwunsch zum Kauf des
Minelab GPX-5000- 4500- Tiefendetektors!

Das Suchen mit Metalldetektoren ist ein faszinierendes und lohnendes Hobby, das von Menschen in aller Welt ausgetibt
wird.

In dem Sie diese Bedienungsanleitung genau studieren und sich immer mehr mit dem GPX- vertraut machen, kénnen Sie einer

von den erfolgreichen Suchern werden, welche ihre Leidenschaft zum Outdoor-Hobby mit der Erregung verbinden um wertvolle
Miinzen, Artefakte, Gold und Juwelen zu finden.

Der neue GPX- ist die neueste Entwicklung von Minelab hinsichtlich tiefsuchender Golddetektoren.

Der GPX- ist der wahrscheinlich weltweit am Besten entwickelte Gold-Detektor.

Er ist ein hochauflésendes und prazises Instrument, in dem sich die von Minelab entwickelten Technologien, wie
MPS (Multiperiodisches Pulssystem), DVT (Dual Volt — Technologie) und Smart Electronic Timing Alignment (SETA)
mit fortschrittlicher Digital-Prozessortechnik vereinen.

Der GPX- kann Gold, aber auch alle anderen Metalle, auf und in allen Bdden finden. Gerade auf hochmineralisiertem
Terrain kann er dieses mit groBerer Effizienz als andere Detektoren.

Diese Bedienungsanleitung dient dazu, dem Anfanger als auch dem Profi-Sucher den GPX-4500 naher zu
erklaren, um ihn effektiv einsetzen zu kénnen.

DEEP SCAN DETECTORS und MINELAB wiinschen Ihnen dabei Gliick und viel Erfolg!
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4 Einfiihrung in
den GPX-5000

prior to SETA

SETA~—

Dvnamic
Noise
Compensation

timings after
SETA processing

Der GPX- bedient sich der bewdhrten Minelab
Dual Volt Technologie (DVT). Diese sichert Ihnen
eine akkurate Bodenanpassung mit maximaler
Suchtiefe auf allen Bodenverhéltnissen.

Der GPX- verfligt Gber insgesamt acht Timing
Optionen, die jeweils mit der neuen SETA-
Technologie arbeiten. Smart Electronic Timing
Alignment (SETA) sorgt dafiir, den Detektor fiir jede
einzelne Timing Option exakt auszurichten. Diese
Verbesserung der Kalibrierung reduziert die
Anfalligkeit fiir bestimmte Arten von Storsignalen
und bringt eine deutliche Verbesserung des
Detektors bei hochmagnetischen Steinen und
Bdden. Durch den Prozess der dynamischen
Rauschunterdriickung sorgt SETA dafir, dass die
Stabilitét des Schwebtons (Threshold) deutlich
verbessert wird, so dass Sie den GPX- mit maximaler
Effizienz unter allen Bedingungen beitreiben kénnen.
Der GPX-4500 bietet jetzt sechs vorprogrammierte
Suchmodi, die fiir die am haufigsten verwendeten

Suchtechniken zur Verfligung stehen.

Alle Modi kénnen fein abgestimmt werden mit
Scrollen durch die verschiedenen Funktionen des

Detektors und der Anpassung der Einstellwerte.

Funktions-
ubersicht

Rx Gain

Der Rx Gain verdndert die
Empfindlichkeitsstufe des Detektors. Auf
gering mineralisierten Boden (z.B. Kalkboden)
kann man den GAIN erhthen, aber auf
schwierigen, unruhigen Bdden sollte man den

GAIN reduzieren.

Timings

Der GPX besitzt eine Anzahl
verbesserter Timings, welches die
Effizienz auf schwierigen Béden
erhoht.

Ground Balance (GB) Type

Der Ground Balance Type (Bodenanpassung)
hat jetzt drei Einstellungen: Normal, spezifisch
und GB Aus. "Normal" ist die bevorzugte
Einstellung fiir die meisten Boden. Die "Spezifc
Ground Balance" ist fiir die Verwendung in
hoch mineralisierten Béden und ist besonders
hilfreich bei der Verwendung von Monoloop
Spulen. "GB Aus" schaltet den Bodenabgleich
aus und ist optimal fiir eine maximale
Eindringtiefe bei wenig mineralisierten Bdden,

Kalk- und Sandboden usw.

d

Motion

Die Geschwindigkeit, mit der die Spule
Uber dem Boden bewegt wird,
beeinflusst die Wiedergabezeit des
Signals und die Bodenanpassung. Das
Einstellen der richtigen Geschwindig-
keit der Spulenbewegung kann
Stérgerausche reduzieren.

Custom Search Mode

Wenn Custom ausgewahlt wird, erscheint
eine Reihe von neuen Benutzer- Suchmodi
im LCD-Mend. Ein neuer Modus mit
eigenem Namen ist enthalten. Erstellen
Sie Ihre eigenen Suchmodi fiir
unterschiedliche Suchorte.

Stabilizer

Dies ist ein neues Feature, das Thnen
erlaubt, Ihre Audio-Feinabstimmung
durchzufiihren, um den bestmdglichen
Kompromiss zwischen einem ruhigen
Suchbetrieb und einem klaren
Objektsignal zu erreichen.

Target Volume

Zur Steuerung des einbebauten
Signalverstarkers. Die Signale werden
durch den Kopfhorer und einen
externen Lautsprecher wiedergegeben.
Dieser Regler kann auch verwendet
werden, um die Starke der Boden-
signale zu reduzieren.



0 Bestandteilliste

kann varieren und durch andere Teile durch DSD ersetzt werden. ( z.B. Coiltek , Detech etc.)
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Armstlitzeniiberzug  Fliigelmuttern Schrauben

Armstiitze (2 Teile)

@-@' @ =3

—

Beilagscheiben Flligelmutter Schraube
fur Unterstange fiir Unterstange fur Unterstange

A e

Lithium Ionen Akku Stromkabel Handgriff Headphones
(mit Quick- Trak-
Taste)

11" DD Spule Unterstange Oberstange

Akkutragegurt Bungeeseilklemme Bungeeseil

mit Schraube und
Fligelmutter und Garantiekarte

Autoladegerat Ladegerét 220V Bedienungsanleitung



Befestigen der Spule am Gestidngeunterteil:

1 Setzen Sie die beiden Beilagscheiben am
unteren Ende der Unterstange ein.

2 Stellen Sie sicher, dass der Druckknopf der
Unterstange nach unten zeigt. Schieben Sie
die Unterstange in die Halterung der Spule.

3 Befestigen Sie die Suchspule mit der

Kunststoffschraube am Untergestange.
Ziehen Sie die Schraube nicht zu fest an!

Druckknonf

Das Spulenkabel ist fix mit der Suchspule
verbunden und kann daher nicht abmontiert

werden!

Verbinden des Untergestinges mit dem
Gestangeoberteil:

1 Drehen Sie die Arretierschraube des
Gestangeoberteils auf, um sicherzustellen, dass sie
gelockert ist.

2 Driicken Sie Druckknopf der Unterstange hinein und
schieben Sie die Unterstange in den Gestange-
oberteil, bis der Druckknopf im passenden Loch
einrastet und ziehen Sie die Arretierschraube wieder
fest.

Montieren des Handgriffs am

Gestidngeoberteil:
1 Schieben Sie die Bungeeseilklemme auf die
Oberstange.

Befestigen der Armstiitze:

1 Legen Sie die beiden Hélften der Armstiitze auf
beide Seiten des Obergestanges; achten Sie
darauf, dass die Bohrungen tbereinstimmen.

2 Schieben Sie die Schrauben durch die Lécher
Armstiitze und der Oberstange.

3 Schrauben Sie die Flligelmuttern auf die Schrauben

g und ziehen Sie diese vorerst nur locker fest.



|l Zusammenbau

Wenn das Quick-Trak-
Kabel locker wird,
kleben Sie es mit

Befestigen des Armgurts auf der Armstiitze:
1 Befestigen Sie die Armgurte an der Armstiitze.

2 Ziehen Sie den Armstiitzeniiberzug tiber die
Armgurte auf die Armstiitze.

Befestigen der Kontrollbox auf der Oberstange:

1 Legen Sie den Detektor auf einen flachen
Untergrund, mit dem Handriff nach oben.

2 Positionieren Sie den Armstiitze oberhalb der
Kontrollbox.

3 Schieben Sie die Kontrollbox in die
Armstlitze, mit dem Batterieanschluss nach
hinten.

4 Ziehen Sie die Fliigelmuttern fest.

5 Wickeln Sie das Quick-Trak-Kabel rund um
das Obergestdnge und stecken Sie es in die
Smart Point-Buchse an der Kontrollbox.

Stellen Sie sicher, dass das Kabel fest
umwickelt ist, aber vermeiden Sie eine zu
— Starke Spannung am Kabelanschluss.

1

Achten Sie stets darauf, dass der Detektor
ausgeschaltet ist, bevor Sie die Spule an-
oder abschlieBen, um Schidden an der
Detektor-Elektronik zu vermeiden.

Spulenkabel anschlieRen:

1 Wickeln Sie das Spulenkabel einige Male um das
Unter- und Obergestange. Lassen Sie es locker
genug an der Unterseite des Kabels in der Nahe
der Spule, damit die Spule bei der Suche immer
wieder an den Boden angepasst werden kann.

2 Verwenden Sie die Klettverschliisse, um das

Spulenkabel zu fixieren.

3 Stecken Sie den Spulenstecker in den Anschluss
an der Kontrollbox und ziehen Sie den Stecker
mit der Randelschraube vorsichtig fest.



?Zusammenbau

AnschlieRen des Akkus:
1 Legen Sie den Akku in das Fach am Tragegurt.

2 Verbinden Sie den Kopfhérer und das Stromkabel

Hinweis: Die Abbildung
zeigt die Batteriemontage
fiir einen Benutzer, der
den Detektor mit seiner
linken Hand hélt.

Achtung: Der Akku sollte vor der ersten Anwendung

ca. 8 Stunden geladen werden.

Vorsicht: Verbinden Sie die Kopfhorer niemals mit
Drahten um einen externen Lautsprecher zu kreieren.

Dieses kann den Detektor zerstoren!

Beachte: Verwenden Sie
nur die

Originalkopfhoérer.

Andere Kopfhérer
kénnen auf den
eingebauten Verstérker
eventuell nicht optimal

abgestimmt werden.

Die Nutzung der GPX- Verstarkers:

Bei friiheren Minelab-Detektoren wurde die Lautstarke
deutlich reduziert, wenn ein externer Lautsprecher,
statt des Kopfhorers verwendet wurde. Der neue
Minelab Lithium-Ionen-Akku enthalt einen zusatzlichen
Verstarker, der automatisch die Lautstarke erhoht,
wenn ein richtig verdrahteter Lautsprecher verwendet
wird.

Der neue Minelab Lithium-Ionen- Akku erkennt
automatisch, ob ein Kopfhérer oder ein Lautsprecher
verwendet wird, und passt die Lautstarke entsprechend
an.

Siehe Schaltplan unten zur Verdrahtung eines externen
Lautsprechers:

P Externer
Lautsnrecher

Rina Spitze



{{ Zusammenbau

Anlegen des Batterietragegurts:
1 Stecken Sie Ihre Arme durch den

Tragegurt, so dass der Akku auf dem

Riicken sitzt.

Nahere Details siehe S.16.

Befestigen des Bungeeseils:

1 Stellen Sie eine Schleife im
Bungeeseil her.

2 Schrauben Sie die Flligelmutter ab
und entfernen Sie die Schraube von

der Klemme.

3 Schieben Sie die Schlaufe in die
Klemme und stecken Sie die
Schraube wieder durch die Klemme.

4 Ziehen Sie die Flligelmutter wieder
fest.

5 Klicken Sie das Bungeeseil an einem



It Einstellen des Suchgestinges
fur eine angenehme Suche

Fiir ein ldngeres Suchen ist es
sehr wichtig, dass der Detektor

richtig justiert wird!

Halten des Detektors

Stecken Sie Thren Arm durch den Armgurt und die
Armstiitze. Fassen Sie den Detektor am Griff und
legen Sie Ihren Unterarm an die Armstiitze an.

Adjustieren des Handgriffs:

Ihr Ellenbogen sollten knapp (iber der Oberseite der
Armstiitze sitzen und Sie sollten den Griff bequem in
der Hand halten.

Schieben Sie den Griff in die richtige Position.
Ziehen Sie mit Hilfe eines Schraubenziehers, die
zwei Schrauben, die den Griff am Suchgestange
fixieren, an. Passen Sie den Armgurt an Ihren
Unterarm an.

Einstellen der Lange des Suchgestanges:

Die richtige Lange der Unterstange sollte es IThnen
ermdglichen ohne unangenehme Verspannungen
die Spule zu schwenken.
Wenn die Spule zu weit von Ihrem Kérper entfernt
ist, wird es schwierig, das Gleichgewicht zu halten
und exakt zu mandvrieren.
Wenn die Spule zu nahe an Threm Kérper ist, kdnnte
der Detektor Metalle, die sich an Threm Korper
befinden, anzeigen.

Drehen Sie Gestdngearretierschrauben gegen den
Uhrzeigersinn auf, um sicherzustellen, dass sie
gelockert sind.

Achtung: Einige Sucher
finden es komfortabel, die
Batterie am Bauch zu tragen.
Das ist moglich; sorgen Sie
aber dafiir, dass der Detektor
nicht die Batterie ortet. Bei
Verwendung einer grof3en
Spule sollten Sie den Akku
S0 hoch wie mdglich am
Rlicken tragen, um
unerwiinschte Interferenzen

Einstellen des Batterietragegurts:

Ein komfortables Einstellen des Tragegurts wird daftir
Sorge tragen, dass Sie langer Suchen kdnnen, ohne zu
ermiden. Im Idealfall sollte die Batterie auf dem Riicken
getragen werden, um als Gegengewicht zum Detektors zu
wirken. Sie sollten in der Lage sein, die Schalter des
Detektors ohne libermaBige Belastung des Bungeeseils zu
erreichen.

Zum Verkiirzen, ziehen Sie die Gurte, nach oben und nach
unten. Zum Llockern, schieben Sie die Gurte durch die
Schnallen.

Adjustieren der Bungeeseilklemme:

Die richtige Position der Bungeeseilklemme am Suchgesténge
kann dazu beitragen, das Gewicht der Spule zu minimieren.
Losen Sie die Bungeeseilklemme, damit sie sich verschieben
lasst. Schieben Sie sie in die Position, von der Sie
annehmen, dass sie fiir Sie am komfortabelsten ist.

Méaglicherweise miissen Sie die Lénge des Bungeeseils oder
die Position der Bungeeseilklemme &ndern, wenn Sie die
Spule wechseln oder wenn Sie in abfallendem Gelénde
suchen.

17



Laden des Akkus

Tipp: Diese Batterie ist auch
als Zubehér erhéltlich. Mit zwei
Batterien kbnnen Sie doppelt
o lange Suchen..
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Charging LED

. .
. .
...........

Das Aluminiumgehause enthalt eine 7.4 V Lithium Ionen
Batterie mit einem internen Ladekreislauf. Neben dem
Hauptladegerét gibt es noch ein 12 V KFZ Ladegerat.
Wenn die Batterie vollstandig geladen ist, hélt diese ca.
12 Std. oder langer. Das Ladegerat ladt eine leere
Batterie in weniger als 5 Std. auf. Teilentladene Batterien
brauchen deutlich weniger Zeit zum Laden. Man muss die
Batterie nicht vollsténdig entladen, denn Li— Ionen
Batterien kénnen jederzeit geladen werden.

Hinweis: Einige Spulen anderer Hersteller kénnen den Akku
stérker belasten, was eine Reduzierung der Betriebsdauer
um bis zu 30% zur Folge haben kann.

Ladegerat 220V:

Zum Laden am Netzstrom.

Laden mit dem Ladegerat 220V:

1 SchlieBen Sie das Spiralkabel von der Batterie ab.

2 Verbinden Sie das Ladegerat mit dem
Batterieanschluss und stecken Sie es in eine
Steckdose.

** Die Farbgebung der Drei- Farben- LED (Seite 20)

zeigt den Status des Ladevorgangs an.

Autoladegerit:

Das Autoladegerat wird an den
Zigarettenanziinder angesteckt. Die Spannung
muss 12-24V/DC betragen.

Achtung: Starten Sie das Auto nicht
wahrend des Ladevorgangs, das kann zur
Beschddigung der Batterie fiihren!!!

Stellen Sie sicher, dass sich Ihre
Fahrzeugbatterie in einem guten Zustand
befindet, bevor Sie den GPX-4500 - Akku
laden!

Laden mit dem Autoladegerat:

1 SchlieBen Sie das Spiralkabel von der Batterie ab.

2 Verbinden Sie das Ladegerat mit dem

Batterieanschluss und dem Zigarettenanziinder.

Die 3 - farbige LED-Anzeige gibt ihnen den Ladestatus an. (S. 20)

Vermeiden Sie zu grol3e Hitze im Inneren des Autos beim

Laden!!!

Achtung: Der Akku sollte vor der ersten
Anwendung zundchst ca. 8 Stunden geladen
werden.




20 Akku - LED - Anzeige

Standardfunktionen

Wartung
des Akkus

Rasches Blinken rot-orange- Wenn das Ladegerat eingeschaltet wird oder

grin: ein neuer Akku angeschlossen wird.

Konstantes Orange: Erste Phase der Ladung

Orange mit griinem Blinken:  |Letzte Phase der Ladung

Konstantes Griin: Akku ist geladen

Ausnahmefalle:

Der Akku ist zu heif3. Er hat eine
Temperatur iber 50 °© C (122 ° F) und
wird nicht geladen. SchlieBen Sie den Akku
ab und warten Sie, bis er unter 40 ° C (1
04 ° F) abgekiihlt ist, bevor Sie ihn wider
laden.

Schnelles rotes Blinken:

Die erste Phase der Ladung ist beendet.
Wenn diese weiterhin bei jeder neuen Ladung
auftritt, funktioniert der Akku nicht mehr
einwandfrei. Wenden Sie sich an Ihren
Handler.

Konstantes oranges Blinken:

Konstantes Rot: Der Akku ist defekt!

SchlieBen Sie den Akku ab und wieder an.
Wenn die LED noch immer rot leuchtet,
kontaktieren Sie Ihren Handler.

Der Litium- Ionen- Akku wurde speziell nur fiir den
GPX- entwickelt.

Der Litium- Ionen- Akku ist mit keinem anderen
GPX - Detektor kompatibel! Der GPX- ist mit einem
Netzanschlusskabel versehen, das speziell fiir den
GPX- vorgesehen ist.

Der Versuch, den Lithium- Ionen- Akku bei anderen Detektoren zu
verwenden, kann den Detektor oder den Akku zerstdren. Versuchen Sie nicht,
diesen Akku bei anderen Modellen zu verwenden, da dies sehr wahrscheinlich
Schédden verursacht!

Bitte laden Sie den Akku nicht bei Temperaturen Uber 45°C oder unter 0 °C.
Setzen Sie den Akku niemals Wasser aus.

Lassen Sie den Akku niemals fallen.

SchlieBen Sie den Akku niemals kurz .

Verwenden Sie keine beschadigten und deformierten Akkus.

Zerlegen Sie niemals den Akku.

Verbrennen Sie den Akku nicht.




22 Grundlagen der Suche

Der GPX 5000 ist ein
Bewegungsdetektor, das
heil3t, die Suchspule muss
tiber dem  Metallobjekt
geschwenkt werden.

Zur optimalen Suche sollte die Suchspule immer
parallel und knapp Uber den Boden geschwenkt
werden und zwar von einer Seite zur anderen bei
einer langsamen Vorwartsbewegung. Dadurch
erhéhen sich die Suchtiefe und die Erkennung auf
kleine Objekte. Eine Anderung der Hohe der Spule
am Ende eines jeden Schwunges kann verwirrend
klingen und die Erkennung und Tiefe vermindern.
Optimale Suchergebnisse werden durch ein leichtes
Uberlappen und einen konstanten Spulenabstand
zum Boden erzielt. Eine durchschnittliche
Schwenkgeschwindigkeit ist vier Sekunden von
links nach rechts und zuriick.

Tipp: Bei Verwendung von Monoloopspulen sollten Sie
mehr (iberiappen. (Siehe S. 90 das Diagramm)

Ortungstone

Target Response
(Objekt-Tonanzeige)

Dies ist eine Anderung des Tons
(Tonhoéhe) und der Lautstarke des
Threshold (Schwebton), wenn ein
Objekt erkannt und nicht
diskriminiert (abgelehnt) wird.

Threshold (Schwebton)

Der Detektor erzeugt ein konstantes
Hintergrund"summen", dies nennt man
Schwebton. Wenn ein Objekt geortet
wird, andern sich die Lautstarke und die
Tonhohe. Horen Sie genau auf diesen
Schwebton. Konzentration ist ein
wichtiger Teil der Suche. Ein tief
liegendes oder sehr kleines Metallobjekt
erzeugt nur eine sehr kleine Anderung
des Schwebtons. (S. 34)

Elektrische Interferenzen

Durch elektrische Interferenzen (z.B.
Stromleitungen) kénnen Anderungen
des Schwebtons hervorgerufen werden.
Der GPX-0 hat eine Funktion (Tune),
mit der diese Stérungen unterdriickt
werden konnen. (S. 32)
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Bodengerausch (Ground Noise)

Durch Bodenmineralisationen kénnen
ebenfalls falsche Ortungssignale
hervorgerufen werden. Der GPX-4500
hat eine automatische Bodenanpassung,
mit der diese Gerdausche unterdriickt
werden kdnnen. (S. 38)

Blanking (Aussetzen des Schwebtons)
Wenn der Detektor sich im
Diskriminierungsmodus befindet und Sie
Uber ein ausgefiltertes Metallobjekt
schwenken, setzt der Schwebton aus (kein
Ton). Das zeigt IThnen an, dass sich ein
ausgefiltertes Objekt unter der Suchspule
befindet. (S. 79)

Low Battery (Leerer Akku)

Wenn die Batterie leer ist, wird das mit
einer Serie von pulsierenden Alarmsignalen
im Intervall von 1 Minute angezeigt. (S. 62)



24 Regler an der Vorderseite

Threshold ist der

konstante Schwebton. ™ Coil Connector

Dieser Regler dient zum Einstellen der 7um Anschluss der Suchsnule.

Lautstarke des Schwebtons. (S. 34)

Threshold

'.._,,..-‘ ;.-" B '-._‘_'

.-'..-l-
Search Mode

Jeder Suchmodus ist
vom Werk aus
voreingestellt. Diese
Einstellungen kénnen
vom Benutzer
verandert werden (S.
28)

" Auto Tune reduziert automatisch
elektrische Interferenzen (S. 33)

-~ Smart Point dient zum AnschlieBen
des Verbindungskabels des Quick-
Trak-Tasters am Handgriff.

Ground coil /
Balance Ry

Search Soil /

Custom Enhance | Fixed

‘@ '@ © .6

Deep Special

Trackina | Cancel

£ Li?Xx4500
-

Soil/Timings Ground Balance Coil/Rx

dient zum Einstellen zum Reduzieren zum Einstellen
der Suchfrequenz fir ~ der Boden- des
unterschiedliche Béden mineralisierung Spulenmodus.
und Objekte. (S. 38) (S. 44)

(S. 36)

Regler an der Ruckseite| 5

A PX4500

Zeigt Thnen alle

Menliieinstellungen an.
Jetzt mit

Hintergrundbeleuchtung
(S.54).
Function
Select
Function Select Setting
Funktionsauswahl Wird ein"e Funktion
durch Skrollen onvoft ausgewdhit, dann kann
- mit Setting der Wert
eingestellt werden
(S.51).
onjsore Battery Connector
Zum Ein- und Akkuanschluss

Ausschalten und zum
Wiederherstellen der
Werkseinstellungen
(S. 26)




20 Einschalten des Detektors

GPX-4500

O O
©

COIL
OVERCURRENT

Der On / Off-Schalter befindet sich Viele der Funktionen

auf der Riickseite des Bedienteils des GPX- werden im
LCD Meni angezeigt.
Die genauen

Ein- und Ausschalten: Erkldrungen finden Sie

weiter unten.

Driicken und Auslassen des On / Off -Schalters Bis Se mehr Erfehung mi
dem GPX- gewonnen haben,
kénnen Se die

o Verwenden Sie den Detektor nur im Werksainstelungen (S. 48)

Freien und nicht in der Nahe von und__clie Binstelungen an der

Stromleitungen, Funksendern und dgl., Gerdteobersete benuizen.
denn das kann zu Fehlsignalen flihren.

Beachte: Bei sehr grol3en
Metallobjekten kann es zu einem
Ubersteuerten Tonsignal kommen.

In so einem Fall bewegen Sie die
Suchspule wieder von dem Objekt weg;
der Detektor kann aber dadurch keinen
Schaden nehmen.

Vermeiden Sie den Detektor wiederholt ein- und
auszuschalten. Wenn dies geschieht, wird "Coil
Overcurrent”" (Uberspannungsschutz) angezeigt. Schalten
Sie den Detektor aus und warten Sie eine kurze Zeit, bevor
sie den Detektor wieder einschalten.

LCD-Meniistruktur!'?/

Funktionen

MAIN MENU

BACKLIGHT

BATTERY TEST

YOL LIMIT
GB TYPE
SPECIAL
MAM TUNE

GENERAL

MOTION

RX GAIN
AUDIO
AUDIO TOME
STABILIZER
SIGNAL
TARGET vOL
RESPONSE
TRACKING

IRON REJECT

Einstellwerte

12
GEN
EXTRA
128

SLOW

NRM
50
10
15

NRM
MED
OFF

BACKLIGHT *

2.




20 Suchmodi

Search
Mode

Custom

Deep

Deep

Der GPX-4500 besitzt 3 separate Suchmodi:
General (G), Deep und Custom.

Jede Schalterposition hat eine Reihe von Werks-
einstellungen gespeichert, so dass Sie sofort mit der
Suche beginnen kénnen. Nachdem Sie sich mit dem
GPX-4500 vertraut gemacht haben, kénnen diese
individuell, je nach persénlichen Praferenzen, fir
unterschiedliche Bedingungen eingestellt werden.
Der General- und Deep- Modus haben ihre eigene
Schalterstellung. Die Custom- Modus (Benutzermodus) -
Schalterstellung ist fiir eine der vier zusatzlichen
Suchmodi (Seite 64), die Sie Gber das LCD-Menii
auswahlen kdnnen.

Der General Modus (G) ist der beste Kompromiss
zwischen Empfindlichkeit, Suchtiefe und Ortung bei
unterschiedlichen Bodenverhaltnissen. Solange Sie nicht
mit allen Funktionen des GPX-4500 vertraut sind, sollten
Sie diesen Modus benutzen.

Der Deep Modus (Deep) sollte benutzt werden, wenn
Sie eine kleine Flache sehr genau absuchen wollen. Der
Deep Modus ist optimiert fiir eine langsame
Schwenkgeschwindigkeit, um eine max. Suchtiefe zu
erreichen.

Custom

©
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Der Custom- Suchmodus bietet eine Auswahl von
vier zusatzlichen Suchmdglichkeiten (Seite 64), die
Sie im LCD-Meni auswahlen kdnnen.

Diese sind: - Patch (Factory Preset- Auswahl)
- Hi- Mineral (Hohe Bodenmineralisierung)

- Hi- Trash (Hoher Schrottanteil)

- Test A - Pinpoint

Dies ermdglicht insgesamt sechs verschiedenen Modi
zur Suche unter verschiedenen Verhaltnissen.

Die Hauptmenii- ======* MAIN MENU -
Funktionen sind die BACKLIGHT 2
. . - BATTERY TEST
gleichen, wie fiir voL LT “
jeden einzelnen G8 TYPE GEN
Such-Modus. M EXTee
GEMNERAL $
Die Funktionen fiir MOTION sLOW
jeden der sechs e "
Suchmodi evesesses GENERAL - DEEP £
kénnen mit MOTION Y BLOW
unterschiedlichen peen e
Einstellwerten A
gespeichert werden.
-© ®
Deep
PATCH. ¢ HEMINERAL &  HITRASH ¢ TESTA ¢
HOTION MED MOTION HMED MOTION MED MOTION SLoW
RX GAIN [ RX GAIN 6 RX GAIN 9 RX GAIN 8
RUDIO BOOST AUDIO NRM AUDIO QUIET AUDIo NRM
Custom Custom Custom Custom

©

Y © ©



J)Suchmodi
(Fortsetzung)

PATCH s
MOTION MED
RX GAIN B
AUDIO BOOST

HI-MINERAL #

MOTION MED
RX GAIN 6
AUDIO NRM

Auswadhlen des Custom- Modus

Wenn der Suchmodus-Schalter in der Position
Custom steht, kénnen Sie einen der vier Custom-
Suchmodi (Seite 64) aus dem LCD-Meni
auswabhlen.

Die vier Custom Suchmodi sind:

Custom- Suchmodus: Patch

Die Patch- Modus dient zur Suche auf unbekannten
Gebiet, das Sie schnell absuchen wollen, um
festzustellen, ob Metallgegenstande in diesem neuen
Bereich vorkommen und sich ein genaueres Absuchen
lohnt.

Custom- Suchmodus: Hi Mineral

Dieser Modus wird zur Stabilisierung des Detektor in
stark mineralisierten Boden verwendet, ist aber immer
noch sensibel auf kleine und tiefliegende Objekte. Sie
kénnen mit der Rx Gain-Einstellung das Gerat noch
extra an die Bodenverhaltnisse anpassen.

HI-TRASH o
MOTION HED
RX GAIN 9
AUDIO QUIET

TEST A *

MOTION SLOW

RX GAIN 8

AUDIO NRM

PINPOINT s
MOTION v SLOW
RX GAIN 16

AUDIO BOOST

Custom- Suchmodus: Hi Trash

Dieser Modus ist vom Werk voreingestellt und
speziell optimiert zur Objekterkennung in
verschrotteten Gebieten. Der Eisenfilter (S. 78-8 1)
wurde recht hoch eingestellt. Sie kdnnen diesen bei
Bedarf auch reduzieren.

Custom- Suchmodaus: Test A- Pinpoint

Dies ist ein Standard-Modus mit den gleichen
Einstellungen wie General, den Sie zum
Experimentieren und zum Vergleichen mit anderen
Suchmodi benutzen kénnen.

Alle vier Custom- Suchmodi kénnen umbenannt
werden (Seite 82).

3



32 Tune

Reduzieren von elektr. Storungen

MAIN MENU *

SPECIAL EXTRA
MAN TUNE 128
DEEP -

MANUAL TUNE «

128

Tipp: Wenn Sie gewéhlte
Suchfrequenz nach dem
automatischen
Stérabgleich feststellen
wollen, kénnen Sie diese
im Ment Manual tune
aufrufen.

Stromleitungen, Funksender, elektrisches
Equipment, andere Detektoren und dgl. kénnen
zu Fehlsignalen fiihren, so dass der Schwebton
instabil wird.

Diese Stérungen kdnnen automatisch mit dem

Auto-Tune-Taster oder manuell reduziert werden.

(S. 63)

Im Automatikmodus werden die besten
Suchfrequenzen ausgewahlt. Dieser Vorgang
dauert bis zu 60 Sekunden.

Die manuelle Einstellung im "main menu" erlaubt
Thnen die besten Suchfrequenzen auszuwahlen.

Die beste Suchfrequenz ist diejenige, bei der die
elektrischen Stérungen am meisten reduziert
werden.

Halten Sie bei diesem Vorgang die Suchspule
in die Luft, so kann der Detektor am besten
abgestimmt werden.

Manchmal kénnen Interferenzen zu
unterschiedlichen Tageszeiten auftreten, so dass
Sie den Detektor gegebenenfalls mehrmals am
Tag abstimmen muissen.

Beachte: Alle manuellen Einstellungen zur
Stérreduzierung heben die automatische
Einstellung auf!

Auto Tune

Dieser Vorgang sollte
anfangs nur im Double-D
oder im Monoloop (M)-
Modus durchgefiihrt
werden. Falls nach dem
Vorgang noch immer
Stérungen hérbar sind,
sollten Sie in den Cancel-
Modus wechseln, den
Detektor neu abstimmen
und den Vorgang
wiederholen.

500mm (20")
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Die automatische Stérunterdriickung:

1 Halten Sie den Detektor mit vertikaler Suchspule
Bauchhéhe und drehen Sie sich dabei im Kreis.
Achten Sie darauf, dass sich kein Metall in Threr
N&he befindet. Bei den griBten Anderungen des
Schwebtons stoppen Sie.

2 Stoppen sie die Bewegung und halten Sie die
Spule in die Richtung, aus der die meisten
Stérungen kommen.

Wenn Sie Schwierigkeiten haben, den Detektor
60 Sekunden lange zu halten, kbnnen Sie den
Detektor mit senkrecht stehender Spule auf den
Boden legen.

3 Driicken Sie nun kurz die Auto-Tune-Taste und
warten in dieser Position ca. 60 Sekunden, bis
Sie einen Bestatigungston héren.

Ein einzelner Beepton zeigt Ihnen den Beginn des
Abstimmungsvorganges an. Der Detektor sucht
sich nun die beste Suchfrequenz aus.

Das Ende des Vorganges wird mit drei kurzen
Beeptbnen angezeigt.

Versuchen Sie nicht 2 Detektoren gleichzeitig
abzustimmen.

Interferenzen treten in den schnellen Motion-
Einstellungen (Seite 66) deutliche auf. Daher kbénnen
Sie die Auto-Tune-Funktion unterstiitzen, indem Sie
"Fast motion" auswéhlen, bevor Sie den Auto-Tune-
Vorgang durchfiihren. Wenn der Vorgang beendet ist,
stellen Sie die Geschwindigkeit einfach wieder auf die
urspriingliche Einstellung zurtick..



34 Threshold
Einstellen des Schwebtons

Der Threshold (Schwebton) ist der konstant
hérbare Hintergrundton, den der Detektor
produziert.

Die Lautstarke des Schwebtons sollte leise, gerade
noch hérbar und stabil sein.

Sehr kleine und auch sehr tief liegende Objekte
fihren zu keinem lauten Ortungston, sondern nur
zu einer leichten Veranderung des Schwebtons.

Ist der Threshold Level zu hoch oder zu nieder
eingestellt, kdnnen diese leisen Veranderungen
nicht mehr wahrgenommen werden.

Es ist wichtig den Threshold Level an die

Suchumstande anzupassen, z.B. kann nach langer
Suche das Ohr unempfindlicher werden. In diesem
Fall sollten Sie den Threshold Level leicht erhéhen.

Ist der Schwebton zu
laut eingestellt, wird
ein leises Signal nicht
mehr wahrgenommen
und nur mehr das

laute Signal horbar.

Ist der Schwebton
richtig eingestellt, sind
beide Signale (leises
und starkes Signal) gut
zu horen.

Ist der Schwebton zu
leise eingestellt, wird
das schwache Signal
nicht mehr
wahrgenommen.

3

Threshold level

Hérbarer Bereich

‘.-*..

- Kleines Signal ~ Lautes Signal

Y

Audio Range that
you are able to hear

Threshold level

faint Very
sgnal foud
shgmal
L
Audio Range that
you are able to hear
{- Tmfd‘m; TR VPPRPRETRIPETRITITI | PSS
Small signal Lowrd stgna!

dropped below M comes
mudible level throwgh



0 Soil/Timings
Optimieren des Detektors

fur verschiedene Boden und Objekttypen

Soil /
Timinas

Enhance

N

Special

Enhance

Timings definiert die Eigenschaften des Senders (Tx)
und des Empfangers (Rx). Der Soil/Timings - Kippschalter
dient zum Auswahlen verschiedener Kombinationen von
Pulsfrequenzen. Dabei wird der Detektor fiir verschiedene
Bdden, Suchspulen und ObjektgroBen optimiert. Die richtige
Soail/Timings — Einstellung kann die Suchleistung erhdhen.

Bestimmte Timings haben eine besondere Affinitat zu
bestimmten Bodentypen (magnetisch, alkalisch, neutral,
usw.) und auf unterschiedliche ObjektgréBen und
Leitfahigkeiten. Durch die Verwendung des Soil/Timing-
Kippschalters kann eine Verbesserung der Leistung in den
verschiedenen Bodenbedingungen erfolgen.

Beachte: Beim Umschalten des Soil/Timing — Reglers

wird der Schwebton fiir 1 Sekunde ausgeschaltet, damit

sich der Detektor neu justieren kann.

Enhance

Die Enhance-Einstellung ist sehr effektiv bei der Unterdriickung

von Bodenstorsignalen und reduziert die Signale auf Hot Rocks.

Sie funktioniert sehr gut mit Monoloop- Spulen in allen (aber
auch in extremen) Bodenverhaltnissen. Sie ist sehr empfindlich
auf unterschiedlichste ObjektgroBen.

Special

37

Normal (N)

Die Normal-Stellung ist optimal fiir eine Vielzahl

von verschiedenen Bdden, ObjektgréBen- und tiefen.
Sie sollten hauptsachlich diese Einstellung verwenden.
Besonders in neuen Suchgebieten, deren
Bodenmineralisierung Ihnen noch unbekannt ist, ist dies
die optimale Einstellung.

Special

Spezial (Seite 61) bietet eine Reihe von speziellen
Timingseinstellungen im LCD-Menil. Sie kdnnen
wahlen zwischen Sensitive Extra, Sensitive Smooth,
Salt- Coarse und Sharp.

0

Beachte: Nach jedem Umschalten des Soil/Timings —
Kippschalters muss wieder ein neuer Bodenabgleich
durchgefiihrt werden!




§ Ground Balance (Bodenabgleich)

Reduzieren der Bodeneffekte

Ground
Balance

Fixed

Tracking

Tracking

Boden bestehen nicht nur aus Sand, sondern auch
aus verschiedenen Mineralien und Salzen. Diese
Bestandteile werden als Bodenmineralisierung
bezeichnet. Diese Bodenmineralisierung kann
Storsignale hervorrufen, die als ‘ground noise’ =
Bodengerausche (Bodeneffekte) bezeichnet werden.

Die Ground Balance-Funktion minimiert diese
Bodeneffekte und garantiert gleichzeitig eine hohe
Ortungstiefe auf Metallobjekte.

Der GPX- kann diese Bodeneffekte automatisch
unterdriicken und der Tracking Modus garantiert die
optimale Bodenanpassung wahrend der Suche.

Tracking

Im Tracking—Modus passt sich der Detektor
wahrend der Suche automatisch an die sich
andernden Bodenverhéltnisse an.

Tracking wird bevorzugt fiir stark mineralisierte
Bdden, besonders dann, wenn sich die
Mineralisierung sténdig andert oder wenn ein
groBes Areal méglichst schnell abgesucht werden
soll.

Fixed

sEssssReRRRRER RS

3

Fixed

Fixed speichert die zuletzt durchgefiihrte
Bodenanpassung. Wenn es der Boden erlaubt,
kdnnen mit dieser Einstellung hdhere Ortungstiefen
und exaktere Ortungssignal erreicht werden,
Voraussetzung ist ein richtig durchgefiihrter
Bodenabgleich.

Im Fixed—Modus erreichen Sie eine geringfiigig
hohere Eindringtiefe. Sie sollten aber hin- und
wieder, bei Bedarf, einen neuen Bodenabgleich
durchfiihren. Dies geht am schnellsten mit dem
Quick-Trak-Taster. (S. 42)

Beachte: Um eine optimale Ortungstiefe zu erreichen,
sollten Sie den Fixed — Modus verwenden. Benutzen Sie
den Tracking — Modus nur in Béden mit starken
Bodeneffekten und sich stéandig &ndernden
Bodenmineralisierungen

Quick-Trak-Taste

Die Quick-Trak—Taste befindet sich am Handgriff
und dient zum schnellen Umschalten von Fixed
nach Tracking und umgekehrt.

Das Umschalten (Fixed oder Tracking) erfolgt
nur solange wie der Taster gedriickt wird.

Wenn der Taster ausgelassen wird, ist wieder die
gewahlte Einstellung am Bedienfeld aktiv.

Die Quick-Trak-Taste wird meist zum
Durchfiihren des Bodenabgleichs benutzt und
zum Fixieren der Bodenabgleichseinstellung beim
Pinpointen (Punktortung).



4) Der Bodenabgleich im Tracking- Modus
(FUr Bodenabgleichstyp — General)

Fixed

©
®

Tracking

1 Suchen Sie sich einen metallfreien Platz.
2 Stellen Sie den Kippschalter auf “Fixed".

3 Heben und Senken Sie die Suchspule (parallel zum
Boden) zwischen 25mm and 100mm (1" und 4")
Uber dem Boden. Sie kénnen die Spule soweit zu
Boden senken, dass Sie diesen gerade nicht
berihren.

4 Wahrend dieses Vorgangs(siehe ,Beachte"), stellen
Sie nun den Kippschalter auf “Tracking”, bis sich
der Schwebton stabilisiert und die Bodengerausche
verschwinden.

Beachte: Ein anhaltender Signalton zeigt ein Metallobjekt
im Boden an; in diesem Fall wéhlen Sie eine neue Stelle

5 Wenn nun keine Anderungen im Schwebton
auftreten, ist der Bodenabgleich optimal ausgefiihrt.

Beachte: Wéahrend des Umschaltens von Fixed nach
Tracking wird ein schneller automatischer Bodenabgleich
durchgefiihrt, bevor der normale Trackingmodus zu
arbeiten beginnt. Dieser Vorgang dauert nur eine kurze
Zeit, daher ist es wichtig, dabei die Suchspule stdndig auf

timAl Al =i lhAiiA~AA

100mm (4")

Beachte: In sehr variablen
Béden kann der Tracking-
Modus nicht sofort die GB-
Einstellung aktualisieren,
wenn Sie in einem Bereich
mit starker Anderung der
Mineralisierung suchen.

Um schwacher Signale nicht
zu liberhéren, sollten Sie
immer wieder einen neuen
Bodenabgleich durchfiihren.

Bodenabgleich: Zuriickkehren in den Trackingmodus
Wahrend des Schwenkens der Spule sollten Sie
regelmaBig testen, ob der Detektor noch optimal auf
den Boden abgestimmt ist, indem Sie stehen bleiben
und die Spule anheben und senken. Ist der
Schwebton noch stabil, dann ist das optimal. Wenn
es zu einer Anderung im Schwebton kommt dann
miissen Sie einen neuen Bodenabgleich durchfiihren.

Wahrend Sie die Spule bewegen, driicken Sie den
Quick-Trak-Knopf und lassen Sie ihn wieder aus. Ein
kurzer ‘beep™—Ton ist dann zu héren, dieser zeigt
Ihnen, dass ein 3 Sekunden dauernder Bodenabgleich
durchgefiihrt wurde, bevor der Trackingmodus wieder
aktiv ist. Wenn nun der Schwebton stabil bleibt, kénnen
Sie mit der Suche beginnen.

unterschiedliche Bodenmineralisierung anpasst,
kann es beim mehrmaligen Uberschwenken
eines georteten Metallobjekts dazu filhren, dass
dieses ausgeblendet wird, als ob es sich um
eine Bodenmineralisierung handeln wiirde.
Deshalb ist es bei der Suche und bei der Punkt-
ortung eines Objekts wichtig, in den
Fixedmodus umzuschalten, um den Ortungston
nicht zu verlieren.

o Da der Trackingmodus sich standig an die




42 Der Bodenabgleich im Fixed - Modus 43
(Bodenabgleichstyp — General)

Fixed

1 Suchen Sie sich einen metallfreien Platz.

2 Stellen Sie den Kippschalter auf “Fixed".

3 Heben und Senken Sie die Suchspule (parallel zum
Boden) zwischen 25mm and 100mm (1" and 4")
iber dem Boden. Sie kénnen die Spule soweit zu
Boden senken, dass Sie diesen gerade nicht
berihren.

4 Wahrend Sie die Spule bewegen, driicken und
Halten Sie den Quick-Trak—Knopf. Der
Trackingmodus fiihrt dann einen schnellen
Bodenabgleich durch. Das ist der gleiche Effekt, wie
wenn Sie in den Kipphebel auf Tracking stellen
wirden.

5 Setzen Sie die Auf- und Abbewegung der Spule
solange fort, bis sich der Schwebton stabilisiert und
die Bodengerausche verschwinden.

Beachte: Ein anhaltender Signalton zeigt ein
Metallobjekt im Boden an; in diesem Fall wéhlen Sie
eine neue Stelle.

6 Lassen Sie den Quick-Trak—Knopf wieder aus,
um in den Fixedmodus zuriickzukehren und die
Suche zu beginnen.

100mm (4")

Durch Heben und Senken . . .
Bodenabgleich: Zuriickkehren in den

Fixedmodus

Wahrend des Schenkens der Spule sollten Sie
regelmaBig testen, ob der Detektor noch optimal auf
den Boden abgestimmt ist, indem Sie stehen bleiben
und die Spule anheben und senken. Ist der Schwebton
noch stabil, dann ist das optimal. Wenn es zu einer
Anderung im Schwebton kommt, dann miissen Sie
einen neuen Bodenabgleich durchfiihren.

der Suchspule im
Fixedmodus kénnen Sie
Jederzeit feststellen, ob die
Bodenanpassung noch
optimal funktioniert. Das
sollten Sie in diesem Modus
von Zeit zu Zeit
wiederholen.

Dies erreichen Sie, indem Sie einfach die Schritte 3-6
des Bodenabgleichs im Fixed-Modus wiederholen.

Ground Balancing Tips

In schwach mineralisierten Boden sollten Sie den Fixedmodus beniitzen und
hin und wieder, mit Hilfe des Quick-Track—Knopfes, einen neuen
Bodenabgleich durchfiihren.

Beim Bodenabgleich in sehr steinigem Gelande senken Sie die Suchspule nur
auf die Schwenkhohe ab.

In hochmineralisierten Béden, wenn ein Bodenabgleich nur schwer
durchzufiihren ist, wechseln Sie am Besten in den "Specific"- Modus (S. 56)




44 Coil /Rx
Andern der Empfindlichkeit und des
Empfangsfeldes (Rx) der Spule

Coil / Coil/Rx andert die Empfindlichkeit und das Sende- und
Rx Empfangsfeld (Tx/Rx) der Suchspule.
Double D  Mit den Double-D Suchspulen der GP-Serie knnen Sie den

Spulenmodus wechseln, um auf verschiedenen Béden immer
M die optimale Suchtiefe zu erreichen.
Verwenden Sie ausschlieBlich Suchspulen, die speziell fiir die

GP-Serie entwickelt wurden!

Cancel
Schalten Sie vor jedem Wechseln der Suchspule den
Detektor aus!!!
Beachte: Nach jedem Andern des Spulenmodus miissen Sie
einen neuen Bodenabgleich durchfiihren.
Double-D (DD)

{

Double D

Zur Suche in mittel- bis starkmineralisierten Bdden ist
das der ideale Modus. Auch die Punktortung ist hier
optimal, da das Metallobjekt in der Mitte der Suchspule
angezeigt wird.

Im Double-D-Modus sendet die linke Spulenhalfte und
die rechte Spulenhalfte empféngt.

Monoloop (M)

M Zur Suche in leicht- bis mittelstarkmineralisierten Bdden ist das
der ideale Modus. Monoloop ist auch ideal zum finden von kleinen
Nuggets mit der Soil/Timings—Einstellung ,Sensitive".

Transmit

Receive Double D

Monoloop Cancel

internen Spulentwicklungen, mit den
verschiedenen Merkmalen der drei Coil/ Rx-
Schalter-Optionen.

Monoloop Spulen erzielen
am GPX-4500 hervorragende
Suchresultate.

(Coil/Rx -Kippschaler in die
Monoloop (M)-Position
stellen)

Cancel

In Salzwasserbdden kann der
Cancel — Modus manchmal zu
besseren Ergebnissen fiihren,
wie der Salt — Modus. Im
Vergleich ist Cancel etwas
empfindlicher und Salt etwas
tiefer gehend auf gréfBere
Objekte.

Bei Benutzung von Monoloop wird oft die
Empfindlichkeit des Detektors erhéht, was ihn aber ein
wenig storanfalliger auf hochmineralisierte Bden
macht. Der Mittelpunkt eines georteten Objekts (5.84)
befindet sich hier nicht im Zentrum der Suchspule,
sondern auf der linken Seite und bei Objekten, die sich
nahe an der Suchspule befinden, ist das Orten
schwieriger.

Cancel

Diese Stellung macht den Detektor unempfindlicher
gegeniiber elektromagnetischen Stérungen
(Stromleitungen, Sender, etc.). Der Mittelpunkt
eines georteten Objekts befindet sich hier nicht im
Zentrum der Suchspule, sondern auf der linken
Seite und bei bei Objekten, die sich nahe an der
Suchspule befinden, ist das Orten schwieriger.

Im Cancelmodus ist die Suchtiefe geringfiigig
reduziert.

Tipp: Sie sollten im Cancelmodus den Rx Gain
erhéhen. (S. 67)

o Der Detektor kann keine Objekte orten,

wenn Sie den Cancelmodus mit
Monoloopspulen verwenden!




46 Wiederherstellen der Werkseinstellungen

Der GPX- ist mit verschiedenen
Werksprogrammen ausgestattet, die dem
Anfanger die Bedienung erleichtern.

Bis Sie sich mit der Bedienung des GPX-4500
RESET DEFAULTS vertrauter gemacht haben, benutzen Sie
einfach die Werkseinstellungen an der
EXIT . .
PATCH Geratevorderseite.

ALL SETTINGS »

Wiederherstellen der Werkseinstellungen:
1 Schalten Sie den Detektor aus.

2 Driicken und Halten Sie On/ Off bis das Reset
Mend erscheint (ca. 5-6 Sekunden).

3 Drehen Sie den Funktionsregler nach rechts und
wahlen Sie All Settings aus (Werte der
Werkseinstellungen siehe rechte Seite).

4 Drehen Sie den Setting-Regler nach rechts oder
links um alle Werkseinstellungen wieder

@ herzustellen.

Beachte: Hinweis: Wenn Sie alle Einstellungen (All
settings) zurlicksetzen, bleiben die Einstellungen fiir
die vier Custom Suchmodi erhalten. Dadurch wird
verhindert, dass lhre eigenen bevorzugten
Einstellungen versehentlich gelbscht werden.

RESET DEFAULTS

EXIT

ALL SETTINGS
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Wiederherstellen der Werkseinstellungen fiir den
aktuellen Modus:

Beachte: Wenn Sie einen Custom-Suchmodus
wiederherstellen wollen, stellen Sie sicher, dass erim
Mentii ausgewéhit wurde, bevor Sie den Detektor
ausschalten.

1 Schalten Sie den Detektor aus.

2 Driicken und Halten Sie On/ Off bis das Reset
-Meni erscheint (ca. 5-6 Sekunden).

3 Drehen Sie den Funktionsregler nach rechts
und wahlen Sie den aktuellen Modus. Der
aktuelle Modus ist abhéngig von der
Einstellung des Search Mode-Kippschalters an
der Geratevorderseite.
Beachte: Ist der am Display angezeigte Modus nicht

der, den Sie &ndern wollen, dann &ndern Sie den
Modus an der Gerétevorderseite

4 Drehen Sie den Setting-Regler nach rechts oder
links, um die Werkseinstellungen fiir diesen
Modus wieder herzustellen.



43 Werkseinstellungen
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Main Menu: Bereich: Allgemeine Funktionen Main Menu: Range: Universal Functions
Werkseinstellung Factory Preset:
Beleuchtung Off, 1-8 2 Special Soil Timings SensSmooth,Fine Sens Extra
Batterietest 0-8.0V - Extra,Salt,Sharp,
ol § - » Coin - Relic
olume Limit =
Hme = Manual Tune 0-255 128
GB Typ General General
Specific
Suchmodus: Bereich: Suchmodus Spez. Funktionen Custom Suchmodus Spez. Funktionen
General: Deep: Patch: Hi-Mineral: Hi-Trash: Test A:Pinpoint
Motion Very Slow Slow Very Slow Medium Medium Medium Slow
Slow, Fast Very Slow
edium
Rx Gain 1-15 8 9 8 8 12 15
. Quiet i
Audio Type Normal Normal Deep Boost Normal Quiet Normal
Deep Boost
Boost
Audio Tone 1-100 50 38 55 A5 A0 50
Stabilizer 1-20 10 10 8 &) 8 8 -10
Signal 1-20 16 17 15 14 8 18
Target Volume 1-20 8 8 9 7 6 13
Response ML Normal Inverted Normal Normal Inverted Normal
[nverted
. Slow . . .
Tracking . Medium Slow Medium Fast Slow Slow - Medium
Medium
Fast
Tron Reject ?ffléA" Metal) | off (All Metal)  [OfF (All Metal) Off (All Metal)  [Off (All Metal) [ OFf (All Metal)




5) Funktionenauswahl

Mit dem Function Select Drehregler
scrollen Sie durch die verschiedenen
Funktionen

iiberschrift
Zeigt Thnen an,
welche Funktion

ausgewahlt wurde. MHIH MEHU T
FURKEIONER = esresssesssssssson BACKLIGHT < R

Es gibt zwei BATTERY TEST
Funktionen: Allgem. +¥OL LIMIT 13
Funktionen (unterhalb

der Main Menu

-Uberschrift) und
modusabhangige
Funktionen (unterhalb
der Search Mode
-Uberschrift).

- Navigationspfeile

Zeigen Thnen die
Scrollrichtung an.

Einstellwerte

Neu gewahlter Wert
Zeigt Thnen an, dass der
Wert gegeniber der
Werkseinstellung
verandert wurde.

Einstellungen

Wird eine Funktion ausgewahlt,
koénnen die Werte mit dem Setting -
Regler verandert werden.

of

i Navigationspfeile
i Zeigen Ihnen an, in
welcher Weise die
Werte veréndert
werden konnen.

4};--;;--;;

Funktion s ﬁUDIﬂ TUNE
50 s Einstellwerte
(Numerisch)
Einstellwerte |

(Grafik)

Werkseinstellungs-

Anzeige (FP)



h2 Zusatzliche Funktionen

MAIN MENU -
BACKLIGHT y

BATTERY TEST
WOL LIMIT 12

Drehen Sie den Function Select-
Regler nach rechts, um durch die
Liste zu scrollen. Die gewlinschte
Funktion wird hervorgehoben.

MAIN MENU s

SPECIAL EXTRA

MAN TUNE 128

DEEP -
Y o\

Drehen Sie den Function Select-
nach links, um durch die

Liste zu scrollen. Die gewiinschte
Funktion wird hervorgehoben.

Zusatzliche Einstellungen

TRACK SPEED +#

SLOW
MEDIUM
FAST

e,
" ‘s

-’

.."o -
Eine hervorgehobene Funktion

kann mithilfe des Setting -
Drehreglers ausgewahlt werden.

GENERAL $
RESPONSE NRM
TRACKING _ MED
IRON REJECT OFF

-

t.. . .Y
Um zur Funktionsliste zuriick-
zukehren, drehen Sie den

Function Select — Regler nach
links oder nach rechts.

Die Main Menu +eee+=<MAIN MENU

Funktionen sind S s

fur alle Suchmodi :gg;g"

die gleichen. SPECIAL EXTRA
MAN TUNE

Die Funktionen GENERAL

fir jeden der 6 el

Search Modes ., .ceees «GENERAL

kénnen mit

unterschiedlichen i

Einstellungen

gespeichert

werden. G @

DEEP + PATCH s
HOTION v 5L0Y HOTION HED
RX GAIN 9 RX GAIN 8
AUDIO DEEP AUDIO B00ST

ﬂ Custom
©

HI-MINERAL +  HI-TRASH

MOTION MED HOTION

RX GAIN 6 RX GAIN

AUDIO NRM AUDIO
Custom Custom

o ©

¢
MED
9

QUIET

TEST A $
MOTION SLOW

RX GARIN

g
AUDID HRM

Custom

©




5 LCD - Beleuchtung

Bereich
Werkseinstellung

MAIN MENU ~ ~

BATTERY TEST
YOL LIMIT 12

BACKLIGHT *»

2=

— »

off, 1-8

Bei schlechten Lichtverhaltnissen kann die LCD-
Hintergrundbeleuchtung eingeschaltet werden.
Sie kdnnen wahlen, wie lange die
Hintergrundbeleuchtung leuchtet. Zwischen den
Einstellungen eins und sechs in Schritten von 10
Sekunden.

1 — 10 Sekunden

2 — 20 Sekunden

6 — 60 Sekunden
7 — 120 Sekunden
8 — Immer An

Die Time-out Periode ist die Lange der Zeit, in der
das Licht, nach der letzten Einstellungsanderung,
leuchtet.

Das Licht kommt wieder, sobald ein Regler bewegt
wird.

Wenn Sie im normalen Tageslicht suchen, kénnen
Sie OFF wahlen, um die Batterien zu schonen.

Akku
Spannungsanzeige

Bereich
MAIN MENU &
BACKLIGHT 2

BATTERY TEST

YOL LIMIT

BATTERY VOLTS

74,

12

0-8.0Vv
+8.0V

In der Batterie-Test Menieinstellung wird Ihnen
die aktuelle Batteriespannung angezeigt. Diese
Einstellung ist jederzeit aufrufbar.

Wenn der Akku leer ist, wird Ihnen das mit einer
Serie von Alarmsignalen im Minutenintervall
angezeigt.

Beachte: Die Spannung wird nur eine kurze Zeit am
Display angezeigt. Nach 7 Sekunden kehrt die
Anzeige automatisch ins Hauptmendi zuriick.

5

Voltage (Volts)

= N W b~ U1 OO N 0 VO

o

Voll geladen bei ca. Schwacher Akku
8.2V-8.4V (Warnsignal) bei Spannungsabfall
: 7.3V . bei 7.1V
2 4 6 8 10 12 14 16
Zeit (Stunden)

Lithium lonen Akkus halten die Spannung lange Zeit konstant, bis

es dann zu einem rapiden Spannungsabfall kommt.




50 Volume Limit
Einstellen der maximalen
Lautstarke aller Tone

Bereich
Werkseinstellung

MAIN MENU *

BATTERY TEST
VOL LIMIT 12

GB T¥PE GEM

VOLUME LIMIT «

12

1-20
12

Volume Limit ist die maximale Lautstarke, mit der ein
geortetes Objekt angezeigt wird.

Wenn die Lautstarke auf ein Maximum eingestellt wird,
werden alle Signale gehort und proportional der GroBe
und Tiefe eines Objekts angezeigt. Ein maximales
“volume limit” ermdglicht IThnen den Unterschied
zwischen kleinen und groBen Objekten festzustellen, ist
aber weniger gut geeignet, um ein groBes, nahe der
Spule befindliches Objekt zu verifizieren.

Ist eine mittlere Lautstarke eingestellt, werden kleine
Objekte gut gehdrt, aber die Lautstarke bei sehr groBen
Objekten reduziert.

Ist die Lautstarke auf ein Minimum eingestellt, werden
die meisten Objekte nur leise angezeigt. Eine geringe

Lautstarke kann zwar angenehmer fiir Ihr Ohr sein, aber

es besteht die Gefahr, kleine Objekte zu tiberhéren.

Benutzen Sie zum Testen der idealen Einstellung
verschieden groBe Objekte.

Beachte: Wird die Lautstarke verringert, muss der Schwebton

wieder neu eingestellt werden.

Achtung: Der Detektor kann sehr laute Ortungstone
bei groBen Objekten, die Nahe der Oberflache
liegen, produzieren!

Schiitzen Sie Ihre Ohren!

Das Volume Limit muss neu eingestellt werden,
wenn Sie zwischen Kopfhdrer und einem externen
Lautsprecher wechseln.

Maximales Volume Limit:

Leise und laute Ortungstone
sind gleichermaBen
unverfalscht horbar.

Mittleres Volume Limit:
Leise Signale sind
unverfalscht hérbar, aber
laute Signale werden
reduziert.

Minimum Volume Limit:
Laute und leise Signale
werden reduziert.

o

Volume Limit

Volume Limit

Volume Limit



58 Bodenabgleichsarten

Bodenabgleich, S. 38)

Bereiche
Werkseinstellung

MAIN MENU $

VOL LIMIT 12
GB TYPE  GEN
SPECIAL EXTRA

GB TYPE -
GENERAL
SPECIFIC
GB OFF

GB TYPE *

GENERAL

SPECIFIC

GB OFF

General, Specific, GB Off
General

General

Ist die beste Bodenabgleichseinstellung auf 90% der
Bdden mit Goldvorkommen. Im Tracking-Modus
passt sich das Gerat standig den unterschiedlichsten
Bodenmineralisierungen an. "General" ist ideal fiir die
meisten mineralisierten Béden und sollte auch bei
stark wechselnden Bodenmineralisierungen
verwendet werden.

Specific
Ist die beste Einstellung fiir hochmineralisierte und
stark eisenhaltige Bdden. In diesem Modus kann die
Spule naher am Boden geschwenkt werden und ist
auch ideal bei der Verwendung von Monoloop Spulen.
Die Tracking-Funktion im "Specific"— Modus ist
zuverlassiger als im General Modus und reagiert auch
auf schwachste Signale, sodass die Gefahr des
Ausblendens schwacher Signale geringer ist.

Wenn Sie "Specific" in variablen Bdden
verwenden, fiihren Sie regelmaBig einen
Bodenableich durch. Stoppen Sie in regelmaBigen
Abstanden, heben und senken Sie die Spule, héren
Sie auf alle Anderungen und fiihren Sie einen
neuen Bodenabgleich, wenn erforderlich, durch.
Im Idealfall sollte "Specific" nur in einheitlichen
Bdden verwendet werden.

GB TYPE -~
GENERAL
SPECIFIC

GB OFF

GB (Ground Balance) Off

In nichtmineralisierten Bdden, wie z.B. Lehm oder
Sand, gibt es sehr wenige und manchmal auch
gar keine Bodenstérungen. Diese Béden sind eher
selten, aber kdnnen erkannt werden. Der
Bodenableich verhalt sich neutral. Durch den
Wechsel des GB-Typs zu "GB off" werden Sie
eine Verbesserung der Tiefe und Sensibilitat
erreichen.

Diese Funktion wird am haufigsten bei der
Strandsuche oder Antikensuche verwendet, da es
auBerst selten ist, bei der Goldsuche Béden zu
finden, die sich neutral verhalten.

Verfahren:

Heben Sie die Spule vom Boden, achten Sie darauf,
dass keine metallischen Gegenstande in der Néhe
sind und wechseln Sie in den "GB Off". Nachdem ein
Ton zu héren ist, kdnnen Sie mit der Suche beginnen.

Hinweis: Um die Eisen-Filter-Funktion (Seite 80)
verwenden zu kénnen, mlissen Sie den "General GB
Typ" benutzen.

5



60 Bodenabgleich im
Soecific - Modus

Wenn Sie in einem neuen Gebiet suchen, muss der
erste Bodenabgleich im Specific-Modus mit dem
Bodenabgleichskipphebel und nicht mit dem Quick-
Track Knopf ausgefiihrt werden.

6 Wenn die Tonhodhe wieder absinkt,
beginnen Sie sogleich mit dem
Auf- und Abbewegen der Spule und

1 Suchen Sie sich einen neutralen .
zwar parallel und so nahe wie

Boden. . .
. i o maoglich zum Boden, ohne ihn zu
2 Wahlen Sie "Specific" im GB- -
Tvpe Menii berihren.
3 Kype heTu. h Fixed Flhren Sie diesen Vorgang solange
Ippschalter nach Fixed. durch, bis sich der Schwebton
4 Suchspule 300mm-450mm

stabilisiert hat und alle
Bodengerausche verschwinden.
Wenn keine Anderung des
Schwebtons mehr horbar ist, ist der
Bodenabgleich beendet.

7 Schalten Sie wieder nach Fixed um
und beginnen Sie mit der

Suche.

(12"-18") Giber dem Boden.

5 Kippschalter nach Tracking
bewegen. Sie héren dann einen
Ton, der 1 Sekunde lang ist.

Fixed Fixed

© ~2 % ©

[
>

Audio Tone

N

Zeit’

Special
Qanil/Timinng

Bereich
Werkseinstellung

MAIN MENU *

GB TYPE GEN
SPECIAL EXTRA
MAN TUNE 128
SPECIAL -
SALT-COARSE
SENS EXTRA
SHARP
SPECIAL *

SALT-COARSE

SENS EXTRA

SHARP

SPECIAL &
SENS EXTRA

SENS SMOOTH

Salt-Coarse, Sens Extra, Sharp, Sens Smooth

Sens Extra
Sie kénnen, durch Verwendung des speziellen Schalters auf
dem Bedienpanel auswahlen, welche Timings aktiviert
werden sollen.
Salt-Coarse
Die Wirkung der alkalischen Salzmineralisierung ist eine
vollig andere, als die Auswirkung eisenhaltiger Steine und
mineralisierten Lehmboden. Wer schon einmal auf
trockenen Salzseen gearbeitet hat, wird wissen, wie
schwer die Suche dort ist. Die normale Einstellung sollte
zuerst in diesen Bereichen versucht werden, aber, wenn
der Schwebton zu instabil ist, sollte "Salt-Coarse"
verwendet werden.

Sensitive Extra

Diese Einstellung kann das Signal auf bestimmten "Hot
Rocks" in der Oberflache erhéhen, aber kann helfen,
den Schwebton in bestimmten Bodenarten zu
stabilisieren, vor allem mit den Doppel-D- Spulen. In
Bbden mit geringer Mineralisierung erreichen Sie mit
"Sensitive Extra" die besten Signale auf kleine,
tiefliegende Objekte.

Sharp

Dieses Timing ist am besten geeignet bei ruhigen
Suchbedingungen und funktioniert gut in Kombination mit
dem Deep-Search-Modus, mit einer reduzierten Rx Gain-
Einstellung. Sharp ist ein ausgezeichnetes Instrument zur
Ermittlung schwacher Signale durch ein sehr "scharfes",
aggressives Ortungssignal. Wahlen Sie "Sharp" im Men(j,
und durch Wechseln in "Special" auf der Gerdtevorderseite,
aus.

Hinweis: Sharp arbeitet am besten mit DD-Spulen und auf
goldhaltigen Béden.



62 Special

Soil/Timings (Fortsetzung)

$PECIAL -
SALT/GOLD
SHARP
COIMN/RELIC
SPECIAL -
SENS EXTRA
SHARP

SENS SMOOTH

SPECIAL -
SENS SMCOTH
FINE GOLD ]
SEM% EXTRA

Coin / Relic

Dieses Timing ist am besten geeignet bei normalen Bdden
und Stranden bei der Suche nach Miinzen und
Artefakten.

Sensitive Smooth

"Sensitive Smooth" ist optimiert fiir eine bessere Ortung von
kleinen, nahe der Oberfldche liegenden Metallobjekten in
schwierigen Boden. Es entsteht aber ein leichter
Tiefenverlust auf gréBere Objekte; Sie sollten Sensitive
Smooth also nicht verwenden, wenn Sie groBe, tiefliegende
Objekte finden wollen.

Sensitive Smooth ermdglicht die Verwendung von
Monoloop-Spulen in stark mineralisierten Boden. Es
beseitigt die meisten Fehlsignale aus "Hot Rocks" und der
Bodenmineralisierung, wahrend es jedoch weiterhin eine
hervorragende Empfindlichkeit auf kleine Objekte besitzt.

Hinweis: Sensitive Smooth ist am besten geeignet fiir den
Einsatz von Monoloop- Spulen in schwierigen Béden.

Fine Gold

Diese Einstellung ist hochempfindlich auf kleinste
Goldteilchen und Specimens auf mineralisiertem Boden.

Am besten man benutzt die Monoloop Spulen fir gréite
Eindringtiefen.

Manual Tune 63
Reduzieren elektrischer Storungen

(Auto Tune, S. 33)

Bereich
MAIN MENU &
SPECIAL EXTRA
DEEP w
MANUAL TUNE «

128

100mm
(4

Beachte: Eine langsame
Schwenkgeschwindigkeit
reduziert elektrische
Stérungen (S. 66).

0-255

Manual Tune ist die manuelle Feineinstellung zur
optimalen Unterdriickung elektr. Stérungen, wenn der
Auto Tune - Vorgang (S.33) zu keinem befriedigenden
Ergebnis fiihrt. Auf einem Platz ohne elektrische
Stérungen kénnen Sie alle Frequenzen von 0 bis 255
verwenden. Niedere Nummern = nieder Frequenzen,
hohe Nummern = hohe Frequenzen.

Hohe Frequenzen sind ein Spur sensibler bei kleinen, an
der Oberflache liegenden Gegenstanden. Niedere
Frequenzen sind eine Spur besser fiir groBe, tief-
liegende Objekte. Der Unterschied ist aber minimal.

1 Halten Sie den Detektor mit vertikaler Suchspule 10 cm
Uber dem Boden und drehen Sie sich dabei im Kreis.
Achten Sie darauf, dass sich kein Metall in Threr Nahe
befindet. Bei den groBten Anderungen des Schwebtons
stoppen Sie.

2 Wahlen Sie das Meni "Manual Tune" aus.

3 Erhéhen oder vermindern Sie die Zahlenwerte langsam,
pausieren Sie nach jeder Wertdnderung und horen Sie
auf die Tonanderungen.

4 Horen Sie in jedem Kanal auf die leisesten Gerausche
und verwenden Sie den mit den geringsten Stérungen.
Wenn nach diesem Vorgang noch immer Stérungen
hérbar sind, reduzieren Sie die Rx Gain — Einstellung. Bei
sehr vielen elektrischen Stérungen empfehlen wir den
"Cancel"— Modus am Coil/Rx — Schalter.

Wenn der Einstellungsregler schnell gedreht wird,
werden Sie laute Gerdusche wahrnehmen. Dies ist
normal und wird nicht hérbar sein, wenn der
Einstellungsregler langsam gedreht wird.



064 Wechseln des Suchmodus

¢1. (Custom
-
Deep

2. PATCH s
MOTION MED
RX GAIN G
#UDIO BOOST

v

3. CUSTOM *
PATCH
HI-MINERAL
HI-TRASH

Search Mode = Suchmodus erméglicht dem Benutzer
den Zugang zu einer Reihe von Suchmodi fiir
verschiedenen Suchbedingungen. Deep und General
sind zwei der Positionen auf dem Schalter. Die dritte
Position ist Custom, mit dem der Benutzer einen der
vier Modi aus dem Men( auswahlen kann.
So wahlen Sie Ihren bevorzugte Custom Suchmodus
aus:
1.  Stellen Sie den Such-Modus-Schalter in die Position
Custom.

2. Mit dem Funktionsregler (Function Select) wahlen Sie
Thren Custom- Modus aus, z. B. Patch.

3. Mit dem Einstellregler (Setting) wahlen Sie den
gewiinscht Suchmodus aus z. B. Hi -Mineral.

4. Drehen Sie den Funktionsregler in eine der beiden

Richtungen um Ihre Auswahl zu bestatigen.

5. Sie kénnen nun nach unten scrollen um zu sehen

welcher Wert in Hi-Mineral eingestellt ist.
Der Suchmodus ist vom Benutzer konfigurierbar, so
dass Sie den Detektor fiir ihre Bedirfnisse einstellen
kénnen. Zum Beispiel kdnnen Sie einen
Pinpointsuchmodus kreieren und diesen in ihrem
Custom-Suchmodus abspeichern; und wahrend Sie im
General- oder Deep-Modus suchen, kdnnen Sie schnell

69

Tipp: Wenn Sie schnell lhre Einstellungen vergleichen
mochten, kénnen Sie den Suchmodus-Schalter auf der
Gerétevorderseite zwischen Deep, General und
Custom umschalten und die Funktionen auf dem LCD-
Display beobachten.

Bearbeiten des personlichen Suchmodus

Sie kdnnen Ihre eigenen Suchmodi fiir
unterschiedliche Standorte, Objekte,
SpulengréBen, etc erstellen. Alle Funktionen, die
unter dem Suchmodusnamen im LCD-Meni
angezeigt werden, sind spezifische Suchmodi, so
dass Sie verschiedene Einstellungen fiir die
einzelnen Suchmodi speichern kénnen.

Wahlen Sie den Suchmodus, den Sie bearbeiten
mdochten und wahlen Sie neue Einstellungen fiir die
Funktionen, die Sie andern mochten. Alle
Anderungen werden automatisch gespeichert, wenn
der Detektor ausgeschaltet wird.

Sie kénnen aus der Benutzerliste (Seite 82) einen
der 14 verschiedenen Namen auswahlen und zwar
fiir jeden der vier Custom-Suchmaodi.



06 Motion

Schwenkgeschwindigkeit

Bereich: Very Slow, Slow, Medium, Fast

GENERAL %
MOTION  SLOW
RX GAIN 8
AUDIO NRM

MOTION -
VERY SLOW
SLOW
MEDIUM

MOTION “
SLOW
MEDIUM

FAST

Die Geschwindigkeit, mit der Sie die Spule schwenken,
hat einen Einfluss auf die Dauer des Ortungssignals und
die Bodenabgleichseinstellung. Das Anpassen der
Schwenkgeschwindigkeit an die
Geschwindigkeitseinstellung kann Bodenstdrgerausche
vermindern.

Very Slow and Slow (Sehr langsam und Langsam)

Wenn Sie eine kleine Fldche sehr genau absuchen wollen, ist
eine langsame Einstellung der beste Weg, um kleine und auch
tief liegende Objekte besser orten zu kénnen. Eine langsame
Schwenkgeschwindigkeit in Verbindung mit einer héheren Gain
— Einstellung und dem Audio Typ "Boost" oder "Deep" ist die
beste Voraussetzung, um tief liegende Objekte besser orten zu
kénnen.

Medium (Mittel)

Ist in den meisten Fallen empfehlenswert, besonders wenn
die Suchgeschwindigkeit "slow & low" gewahlt wird.
Medium erhdht die Empfindlichkeit fir kleine Objekte,
wenn Sie mit der richtigen Geschwindigkeit schwenken.

Fast (Schnell)

Ist optimal zum schnellen Absuchen eines Gelandes. Mit
dieser Einstellung wird das geortete Objekt mit einem
scharfen Signal angezeigt. Mit Fast untersuchen Sie ein
groBeres Gebiet in einer kiirzeren Zeit.

Beachte: Die Schwenkgeschwindigkeit hat einen Einfluss darauf,
wie empfindlich der Detektor auf elektrische Stérungen reagiert..
Umso langsamer die Schwenkgeschwindigkeit, umso weniger
Stérungen treten auf und umso ruhiger ist der Threshold
(Schwebton).

Rx Gain

Einstellen der Empfindlichkeit
des Detektors

Bereich
GENERAL 4
MOTION SLOW
RX GAIN 8
AUDIO NRM
RX GAIN <+

8o

Note: Be prepared to reduce
the Rx Gain setting if the
background threshold is
erratic. A smooth threshold
is preferred, as a lot of noise
will drown out a soft signal.

1-20

Die RX Gain-Funktion optimiert den GPX-4500 fiir
unterschiedliche Suchbedingungen. Sie steuert die
Empfindlichkeit des Detektors auf Umwelteinfliisse
und auf geortete Metallobjekte.

Mit einer hohen Einstellung werden kleinere

und tief liegende Objekte besser angezeigt, aber

jedoch auch Bodenmineralisierungen und
elektrische Storfelder. Hohe Rx Gain—Werte
werden nur fiir gering mineralisierte Béden und
geringe elektrische Stérungen empfohlen.

Mit einer niederen Rx Gain—Einstellung
werden Storsignale besser unterdriickt, die
Ortungstiefe nimmt jedoch auch ab. Niedere Rx
Gain—Werte werden in hochmineralisierten Boden
und bei starken elektrischen Stérfeldern
empfohlen.

Die Rx Gain—Einstellung sollte immer an die
Gegebenheiten angepasst werden. Z. B., wenn
Sie einen abgesuchten Fundplatz mit einer
groBeren Monoloopspule nochmals absuchen
wollen, dann sollten sie den Gain—Wert
reduzieren.

Achten Sie immer darauf, dass der Bodenabgleich
exakt durchgefiihrt wurde, bevor Sie den Rx Gain—
Wert andern.

6/

Tipp: Eine langsamere Motion-Einstellung (Seite 66)
erlaubt eine hbhere Rx Gain-Einstellung.

Bei der Coil / Rx- Schalterstellung "Cancel” (Seite 44) ist

eine héhere Rx Gain Einstellung méglich.




08 Audio Type
Andern des Signaltyps

Bereich
GENERAL $
RX GAIN
AUDIO NRM
AUDIO TONE

AUDIO TYPE v
QUIET

MORMAL
DEEP

AUDIO TYPE *

QUIET
NORMAL &3]
DEEP

AUDIO TYPE ¢
NORMAL

BOOST

AUDIO TYPE -

MORMAL
DEEP

BOOST

Quiet, Normal, Deep, Boost

Die Audio Typ—Funktion ersetzt den Boostregler
friiherer GP—Serien. Es stehen nun vier Funktionen
zur Auswahl. Jede Einstellung éndert die
Signalwiedergabe durch den Detektor.

Quiet

Die beste Einstellung zum Unterdriicken von Elektor-
und Bodenstérungen. Diese sollte nur unter
extremen Bedingungen eingesetzt werden.

Normal

Die gebrduchlichste Einstellung auf normalen Boden.
Normalerweise der beste Kompromiss zwischen
Signalwiedergabe und einem stabilen Schwebton.
Deep

Bevorzugte Einstellung zum Orten tief liegender
Objekte. Arbeitet optimal mit einer langsamen
Suchgeschwindigkeit (very slow, slow). Die Signale
werden laut und klar wiedergegeben und
Storsignale besser unterdriickt.

Boost

Verstarkt alle Signale, leider aber auch die
Storsignale. Am besten einsetzbar bei geringer
Bodenmineralisierung und in Gebieten ohne
elektrische Stérquellen.

Beachte: Jeder Audiotyp bendtigt unterschiedliche Gain-
Einstellungen, &ndern Sie diese gegebenenfalls nach
dem Umschalten in einen anderen Audiotyp.

Audio Tone
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Einstellen der Lautstarke
des Schwebtons

Bereich
DEEP 4
AUDIO DEEP
AUDIO TONE 38
STABILIZER 10

AUDIO TONE @

50..

1-100

Tone ist die Lautstdrke des Threshold (Schwebton),
den der Detektor selbst produziert.

GroBe, tief liegende Objekte rufen einen anderen
Ortungston hervor als kleine, an der Oberflache
liegende Objekte. Es ist darum wichtig den
Schwebton auf ihre speziellen Suchbediirfnisse
einzustellen.

Eine hohe , Tone"- Einstellung hilft Ihnen
Bodenmineralisierungen von sehr kleinen Objekten
auseinander zuhalten.

Die Toneinstellung ist also eine sehr individuelle
Angelegenheit. Testen Sie mit verschiedenen
Einstellungen.

Verwenden Sie als Testobjekt ein kleines und ein
groBes Metall, um den Unterschied zu héren.



/0 Stabilizer

Bereich

GENERAL &
AUDIO TOME 50
STABILIZER 10
SIGNAL 16

STABILIZER *»

10.

Note: Regardless of which
Audio Type is selected, the
optimal position of the
stabilizer is one number
below the point where the
threshold begins to chatter.

1-20

Die Stabilizer-Funktion steuert den Punkt, an dem
schwachen Variationen im Schwebton hérbar werden.
Diese schwachen Variationen kénnen entweder
Umgebungsgerdusche oder schwache Objektsignale
sein. Wenn Sie den Wert erhéhen, werden
Objektsignale lauter, aber der Larmpegel wird ebenfalls
zunehmen. Dies kann méglicherweise ein
suchenswertes Objekt ausblenden. Der Stabilizer
ermdglicht es Ihnen, schwache Tonvarianten
auszublenden, um einen véllig stabilen Schwebton zu
erhalten und damit die Objekterkennung zu verbessern.
Der Stabilizer wird am besten in der Werkseinstellung
verwendet, bis die Bodenbedingungen bestimmt sind.
Sobald der Rx Gain fiir die 6rtlichen Suchbedingungen
eingestellt wurde und die Audio-Einstellungen
ausgewahlt wurden, kann der Stabilizer fir die
Feinabstimmung des Schwebtons verwendet werden.

Die optimale Position des Stabilizers ermitteln Sie,
indem Sie die Spule lber den Boden schwenken; eine
Zahl unter dem Wert, an dem der Schwebton instabil
wird, ist in der Regel die beste Einstellung.

Tipp: Durch Drehen des Stabilizers in die Néhe des
Minimums (<3) wird der Schwebton sehr stabil, aber
man verliert viel Empfindlichkeit auf kleinere Objekte.
Dies kann auf bestimmten Platzen von Vorteil sein,
wenn Sie z.B. groBe Edelmetallobjekte in einem
eisenverschrotteten Gebiet suchen wollen.

Die Wirkung der Stabilizers kdnnte, dhnliche der
Wirkung des Rx Gain-Reglers, angesehen werden. Die
Auswirkungen des Stabilizers betrifft nur die
Tonverarbeitung, andert aber nichts am Empfangssignal
(Rx), sodass er als letzte Stufe beim
Feinabstimmungsvorgang eingestellt werden sollte.

Nach jeder neuen Einstellung des Stabilizers,
wenn sich z.B. die Bodenbedingungen andern
oder Sie eine andere Spule verwenden wollen,
mussen Sie den Rx Gain neu adjustieren. Bevor
Sie das tun, sollten Sie den Stabilzer in die
Werkseinstellung setzen. Dies stellt sicher, dass
Sie den am besten geeigneten Rx Pegel fiir
diese Bedingungen haben; dann kdénnen Sie
den Stabilizer feinabstimmen.

Tipp: Die beste Einstellung ist:

1. Waéhlen Sie eine geeignete Suchmodus

2. Wéhlen Sie die gewiinschten Audio-Typ

3. Stellen Sie den Rx Gain so ein, dass der Schwebton
abzubrechen beginnt

4. Stellen Sie Stabilizer so ein, dass der Schwebton stabil ist




72 Signal Peak
Einstellen der Tonvariation
des Ortungssignals

Bereich
GENERAL 4
STABILIZER 10
SIGNAL 16
TARGET YOL (=]

SIGNAL PEAK o

16.

Ein groBer Signalwert
(signal peak)erhéht
den Umfang des
Unterschiedes zwischen
tiefem und dem hohem
Ortungston. In
hochmineralisierten Boden
wird der Detektor aber
unruhiger.

Ein niederer Signalwert
vermindert den
Tonhohenunterschied so,
dass sich die
Ortungsténe immer
ahnlicher werden.

Personen, die grol3e
Tonhdhen nicht vertragen,
sollten eine Einstellung von

unter 10 benutzen.

1-20

Sie kdnnen ein Objekt besser héren, wenn beide
Werte, "Tone" und "Signal" (Ortungssignal), richtig
eingestellt sind.

Ein Ortungssignal ist normalerweise ein 2-Tonsignal.
Wenn bei einer Ortung zuerst die Tonhéhe abfallt und
danach steigt, handelt es sich meist um ein tief
liegendes Objekt. Bei umgekehrtem Signalverlauf
handelt es sich meist um ein kleines Metallobjekt.
Bei der Signal Peak—Einstellung
(Tonhéhenhdchstwert) wird die Variationsbreite des
Tonhéhenunterschiedes festgelegt.

Target Volume /3

Bereich

GENERAL %
SIGNAL 16

TARGET VOL 8

RESPONSE NRM

TARGET YOLUME

8.

Tipp: Ein niedriges Target
Volume wird in Gebieten mit
hoher Schrottdichte
empfohlen.

Tonvariation Ansteigender Ton
Tonvariation
Abfallender Ton
Ansteigender Ton
Tonvariation
Tonvariation

Abfallender Ton

Y

1-20

Target Volume

Target Volume steuert die Stérke der Ortungssignale
und eine Einstellungen tiber 8 wird auch zu einer
leichten Erhéhung des Schwebtons fiihren. Diese
Einstellung ist niitzlich bei sehr windigen Bedingungen,
flir Menschen mit Horverlust oder bei der Verwendung
von externen Lautsprechern. Mit dem Audio-Verstarker
mit Li-Ionen-Akku, kénnen Sie einen Lautsprecher
direkt an den Akku anschlieBen und mit dem
Lautstarkenregler die gewiinscht Lautstarke einstellen.
Beachten Sie beim Wechsel von Kopfhérer auf einen
externen Lautsprecher: mdglicherweise miissen Sie eine
geringfiigige Anpassungen Ihres Schwebtons (Seite 34)
und des Volume-Limit (Seite 56) vornehmen.

Target Volume kann als Audio-Verstarker in ruhigen
Suchumgebungen benutzt werden und kann auch
verwendet werden, um Bodenstdrsignale in hoch
mineralisierten Bdoden zu verringern. Dies ist eine sehr
leistungsstarke Funktion und sie wirkt in Verbindung
mit dem Stabilizer-Kontroller, so dass Sie die
ultimative Feinabstimmung besitzen. Ein wenig
experimentieren kann erforderlich sein, um die
optimale Kombination in verschiedenen
Bodenbedingungen zu finden.

Hinweis: Wenn Sie die Target Volume verwenden um
Bodensignale zu kontrollieren und eine Anpassungen des
Rx Gain erforderlich ist (durch eine Anderung des Bodens
oder der Suchspulen), stellen Sie sicher, dass Target
Volume zuerst wieder auf die Werkseinstellung gesetzt wird.
AnschlieBend kénnen Sie die Feinabstimmung fiir die neuen
Bedingungen durchftihren.



/4 Response
Umkehren des Signalverlaufes

Bereich
GENERAL &
TARGET YOL (5]
RESPONSE NRM
TRACKING MED

RESPONSE -
NORMAL ]

INYERTED

Normal, Inverted

Die Response- unktion erlaubt Ihnen den normalen
Tonverlauf bei Ortung eines Objekts umzukehren.
Normalerweise wird ein groBes/tiefliegendes Objekt mit
einem fallenden und dann ansteigenden Ton
angezeigt. Wenn Sie fiir groBe und tiefliegende
Objekte einen umgekehrten Tonverlauf vorziehen
(gleich wie bei kleinen und oberflachlichen Objekten),
verwenden Sie die Response-Funktion, um den
Tonverlauf umzukehren (invertieren).

Normal

In dieser Einstellung steigt das Ortungssignal bei
einem kleinen Objekt zuerst an und fallt dann ab. Bei
einem tiefen Objekt ist es genau umgekehrt.

Inverted

In dieser Einstellung fallt das Ortungssignal bei
einem kleinen Objekt zuerst ab und steigt danach
an. Bei einem tiefen Objekt ist es genau
umgekehrt.

Diese Einstellungen kénnen, je nach personlicher
Praferenz vorgenommen werden, haben aber
keinen Einfluss auf die Suchtiefe.

73

Kleines Objekt

Steigender Ton.........]

Fallender Ton

Normal

Steigender Ton

Fallender Ton ...

Invertiert

Tiefliegendes Objekt

Steigender Ton

Fallender Ton =i

Normal

Steigender Ton

Fallender Ton

Invertiert




Ground
Balance

Fixed

®

Tracking

GENERAL *
RESPONSE HRH
KING MED
IRON REJECT OFF

TRACK SPEED «
SLOW

MEDIUM
FasT

Wenn sich standig die Bodenmineralisierung
andert, dann sollten Sie den Tracking-Modus
verwenden, der sich stets an die wechselnden
Bdden anpasst.

Der GPX- hat drei verschiedene
Suchgeschwindigkeitseinstellungen: Slow
(langsam), Medium (mittel) und Fast (schnell).
Wenn sich die Bodenverhaltnisse sehr oft andern
und Sie im Fixed—Modus suchen, dann kénnen Sie
die Suchgeschwindigkeit verandern.

Die Suchgeschwindigkeit "slow" ist hier
vorzuziehen, da sie am besten mit solchen
Verhaltnissen zurechtkommt. Sie sollten allmahlich
von Slow zu Medium und dann fast zu Fast-Tracking
wechseln, falls erforderlich.

Slow

Die Slow-Tracking Geschwindigkeit wird empfohlen,
wenn Sie nach groBen, tiefliegenden Objekten in
unterschiedlichen Bdden suchen. Sie sollten aber
immer wieder Thren Bodenabgleich (iberpriifen und
gegebenenfalls einen neuen durchfiihren, falls
erforderlich (Seite 41).

TRACK SPEED #

SLOW
MEDIUM [FFl
FAST

TRACK SPEED +

SLOW
MEDIUM

FAST

1

Medium

Bei Bodenverhaltnissen, die es unmdglich machen im
Fixed-Modus zu suchen, ist die Werkseinstellung
"Medium" ein guter Kompromiss zwischen einem
standigen Bodenabgleich und dem Stoppen des
Bodenabgleichs, wenn ein Metallobjekt geortet wird.

Fast

Die schnelle ("Fast™) Suchgeschwindigkeit ist sehr
effektiv beim Ausfilhren des Bodenabgleichs bei sich
stark andernden Bodenverhaltnissen. "Fast" sollte nur
in solchen extremen Fallen verwendet werden.

Suchspulen

Bei sich stark andernden Bodenverhaltnissen
sollten Double-D Spulen verwendet werden, da
Monoloopspulen eventuell tief liegende Objekte
ausblenden kénnen.

Ausfiihren eines sehr schnellen
Bodenabgleichs:

Jedes Mal, wenn Sie mit dem Kippschalter von Fixed
nach Tracking wechseln oder den Quick-Trak Knopf
driicken, wird ein schneller automatischer
Bodenabgleich durchgefiihrt. Die eingestellte
Suchgeschwindigkeit hat darauf keinen Einfluss.



/8 Iron-Reject

Eisenfilter

Bereich

GENERAL -
RESPONSE NRM
TRACKING MED

IRON REJECT OFF

IRON REJECT »

OFF -

Beachte: Wenn ein Objekt
geortet wird, sollte die
Suchspule einige Male
dartiber geschwenkt
werden. Schalten Sie dann
den Regler auf "Fixed" und
schwenken Sie so knapp
wie méglich liber dem
Boden.

Sie sollten aus mehreren
Richtungen liber das Objekt
schwenken, damit der
Detektor es besser
erkennen kann.

Off (All Metal), 1-10

Der GPX- kann viele Objekte aus Eisen
ausfiltern, wahrend Edelmetalle angezeigt
werden.

Wahrend Edelmetalle geortet werden,
kénnen gleichzeitig Objekte aus Eisen
ausgefiltert werden.

Wenn die Eisenausfilterung ausgeschaltet ist
(Iron reject off), werden Eisenobjekte nicht
ausgefiltert und wie alle anderen Metalle mit
einem Ortungston angezeigt. Diese
Einstellung heiBt Allmetall-Einstellung.

In der Allmetall-Einstellung geben die
verschiedenen Ortungsténe keinen
Aufschluss Uiber die Art eines Metalls.

Beim Pinpointing (Punktortung) erzielen Sie
die besten Resultate, wenn Sie die "Iron
Reject Off"- Stellung wahlen.

Tonsignal

Eisenobjekt

Edelmetallobjekt

Allmetall

Tipp: Zur Verbesserung der
Genauigkeit der
Diskriminierung sollten Sie
immer (iber das Objekt aus
mindestens zwei
Richtungen (90°)
schwenken, so dass der
Detektor das Objekt mit
verschiedenen Profilen
"sieht".

Achtung: Versuchen Sie
nicht durch Heben und
Senken der Spule eine
tiefes oder teilweise
vergrabenes Objekt zu
diskriminieren. Eine
genaue Diskriminierung
erfordert eine Bewegung
der Spule von einer
Seite zur anderen. Es
wird empfohlen, alle
Objekte auszugraben, die
keine eindeutige
Identifizierung
erméglichen.
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Wenn die Eisenausfilterung aktiviert ist

(Iron reject on), werden Eisenobjekte durch ein
Verschwinden des Schwebtons angezeigt, das heift
der Threshold verschwindet, wahrend sich die Spule
Uber dem Objekt befindet.

Zur Eisenausfilterung muss das erkannte Signal
stark genug sein, damit der Detektor es als Eisen
erkennen kann. Ist das Signal zu schwach, wird es
als Buntmetall angezeigt.

Durch das Nachgraben werden Signale in der Regel
starker und die Metallunterscheidung arbeitet dann
besser.

h

Ausgeblendetes Signal

Tonsignal

Eisenobjekt

Edelmetallobjekt

Diskriminierung /Ausblenden



§0 Iron Reject
Ausfiltern eines Eisenobjekts

Bereich

10

IRON REJECT o
IRON REJECT o
IRON REJECT  «

Off (All Metal), 1-10

Nicht alle Objekte sind klar als Eisen oder Edelmetalle
identifizierbar. Viele Objekte kénnen als mdgliches Eisen
beschrieben werden. Welche dieser eisenahnlichen
Objekte der Detektor als Eisen identifiziert, wird durch den
Iron Reject Level festgelegt. Ein kleiner Wert zeigt die
eisendhnlichen Objekte eher an als Edelmetalle. Wenn

ein hoher Wert eingestellt ist, werden diese
einsendhnlicen Objekte als Eisen angezeigt.

Ein niedriger Wert der Eisenausfilterung fiihrt zu einer
zuverlassigen Diskriminierung. Eisenghnliche Objekte
werden als Edelmetalle angezeigt und nur definitive
Eisenobjekte werden ausgefiltert (Verschwinden des
Schwebtons). Wenn das Ortungssignal zu schwach fiir eine
Diskriminierung ist, gibt der Detektor ein normales Signal
fiir eisenahnliche Objekte, bis durch das Nachgraben das
Signal starker wird und die Metallunterscheidung dann
besser arbeitet.

Eine mittlere Einstellung ermdglicht Thnen mehr
Eisenobjekte auszufiltern.

Ein hoher Einstellwertl ist sehr effektiv zum Ausblenden
von Eisenobjekten. Mit einer hohen Einstellung kénnen
einige kleine wiinschenswerte Objekte aber mit Eisen
verwechselt werden. Diese Einstellung sollte nur in
Bereichen mit hohem Schrottanteil verwendet werden
oder bei der Verwendung des Detektors in schwach
mineralisierten Boden, bei der Suche nach Miinzen und
antiken Gegenstanden.

Tipp: Die Eisenausfilterung
funktioniert nur mit den
Double-D Suchspulen und
nicht mit den Monoloop
Suchspulen.

Hinweis: Die Eisen- Reject-
Funktion funktioniert nicht
richtig mit der Coil / Rx-
Schalterstellung "Mono- oder

Cancel".

Niedere Einstellung

B

Ein niedriger Einstellwert benétigt ein starkeres
Eisensignal, damit die Diskrimination greift. Sehr
schwache Eisensignale geben normalerweise
typische ,Allmetall*-Signale. Ein hoher Einstellwert
verursacht ein sogenanntes ,Blanking" von
schwachen Eisensignalen.

Wahlen Sie den Grad der Eisendiskrimination je
nach Bedarf aus.

Sind die Gebiete starker mit Eisenteilen belastet,
sollte die Diskrimination von Eisen hdher sein.
Sind die Gebiete weniger mit Eisenteilen belastet
und liegen die Eisenteile an der Oberflache, kann
der Einstellwert niedriger sein.

Die beste Suchmethode ist jedoch (gerade bei der
Suche nach Gold und wertvollen Artifakten) immer
alle Signale auszugraben.

Nur so liegt die Fundquote bei 100 Prozent.

Hohe Einstellung

%‘@ (‘7 o o

Hufeisen Nacel

Zinnbruch

Eisenummanteltes Nugget  Reines Nuecet — Kupfermiinze

Vorsicht:
Die Eisendiskrimination funktioniert nur in "General" und mit

"Fixed Ground Balance".




32 Custom Name
Benutzername

Custom Namen:

Patch
Bedrock
Pinpoint
Gridding
Diggings
Salt Lake
Hi-Mineral
Lo-Mineral
Very Deep
Shallow
Hi Trash
Beach
Test A
Test B

Bei der Erstellung Ihres eigenen benutzerdefinierten Modus
(Custom Mode) in einem der vier Custom Suchmodus-
Optionen, kénnen Sie den Modus mit einen Namen aus der
Liste benennen.

Zum Beispiel, wenn Sie regelmaBig auf felsigen Untergrund
suchen, kdnnen Sie Ihren Modus 'Bedrock = Felsgestein™
benennen:

1 Wahlen Sie "Custom" am Modus-Schalter (am Frontpanel).

2 Blattern Sie durch das Meni und ein Suchmodus wird

hervorgehoben, z.B. Patch.

. custom 2. PATCH ¢
MOTION MED
G @ RX GAIN 6
AUDIO BOOST

Deep

3. PATCH
TRACKING

IRON REJECT

F

MED
OFF

CUSTOM NAME

aee
L L

e te,
-

4. CUSTOM NAME 4

PATCH

BEDROCK

PINPOINT

|
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3. Scrollen Sie bis an die Unterseite des Mendis, bis
"Custom Name" erscheint.

4, Benutzen Sie den Einstellregler, um nach unten
bis zu "Bedrock = Felsgestein" zu scrollen;
dann bewegen Sie den Funktionsregler, um
die Namensanderung zu bestatigen.

5. Der Suchmodushame ist jetzt Bedrock und jede
Einstellungsanderung wird automatisch
gespeichert, wenn Sie das Gerat ausschalten.

6. Sie kdnnen nun zwischen Deep, General und
Custom/Bedrock am Suchmodus-Schalter am
Frontpanel hin- und herschalten.

Hinweis: Auch wenn Sie einen "All Settings Factory"

Reset durchfiihren, bleiben lhre Custom
Moduseinstellungen trotzdem erhalten.



8 Pinpointina
Punktortung

Hinweis: Die genaue
Mittelpunktortung ist auch

wichtig, um zu verhindern,

dass Schaden an dem
vergrabenen Objekt
entstehen.

SRS NSEESENRANIER IR
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Um Lécher nach der Ortung eines Objekts nicht zu groB
machen zu missen, ist es hilfreich, die genaue Position des
Objekts festzustellen.

Nach einer Ortung ist es wichtig neben dem Objekt einen
schnellen Bodenabgleich durchzufiihren und danach die
Punktortung (Pinpointing) zu machen. (Bodenabgleich im
Fixed—Modus, siehe S.42)

Wenn Sie im Tracking— Modus suchen, schwenken Sie
neben dem Objekt iber den Boden, driicken und halten Sie
den Quick-Trak Knopf um in den Fixed-Modus zu wechseln
und schwenken Sie dann nochmals liber das geortete
Objekt.

Tipp: Wenn auf lockerer Erde
oder Kies suchen, kbnnen Sie
mit Ihrem Schuh oder dem
Grabwerkzeug eine Linien
ziehen.
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Wenn Sie ein Objekt geortet haben, schwenken Sie
Uber die gesamte Flache und stellen Sie fest, wo das
Signal am Starksten ist.

Verkiirzen Sie den Schwenk so weit wie mdglich und
ziehen Sie eine imaginare Linie entlang des starksten
Signals. Wechseln Sie die Suchrichtung um 90° und
wiederholen Sie den Vorgang. Das Objekt liegt exakt
dort, wo sich die beiden imaginaren Linien kreuzen.

Beachte: Mit der Coil/Rx — Einstellung Monoloop oder
Cancel, bei Verwendung von DD-Spulen, liegt der
Mittelpunkt des georteten Objekts nicht im Zentrum
der Suchspule, sondern etwas weiter links.

Die linke Seite der Suchspule kann zum Orten des
Mittelpunks von oberfldchlichen Objekten verwendet
werden.

Double-D Einstellung

Stérkstes Signal

Monoloop (M) Einstellung (mit DD Spule)

TSNS ENSSRRENRSRRRRIRENEDN

Starkstes Signal




30 Bergen eines Metallobjekts

Je nach Bedarf kénnen verschiedene Grabwerkzeuge verwendet
werden, wie Schaufeln, Spaten und Haken verschiedener Groen.

Deep-Scan-Detectors bietet Ihnen eine groB3e
Auswahl an notwendigen Werkzeugen an.

Verfiillen Sie jedes gegrabene Loch!
Schiitten Sie gegrabene Lécher wieder zu und stellen sie im Gelande

wieder den Originalzustand her.

Beachte: Wenn Sie
ein Loch graben,
vermeiden Sie
scharfe Kanten am
Lochrand, denn diese
kénnen Fehlsignale
produzieren und das
geortete Objekt
ausblenden.
Schrédgen Sie die
Kanten des Lochs ab,
um das Problem zu
beheben.

Hinweis: Die GPX-4500 ist
ein "Motion™ Detektor.
Dies bedeutet, er muss
liber ein Objekt
geschwenkt werden, um
es orten zu kénnen!
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1 Schieben Sie oberflachliches Material zu Seite
und wiederholen Sie den Suchvorgang, liegt
das Objekt nicht mehr am Platz, so liegt es im

weggeschobenen Material.

2 Achten Sie darauf, ob noch weitere

Metallobjekte in unmittelbarer Nahe liegen.

3 Wenn das Objekt noch angezeigt wird, graben
Sie ein wenig von der Erde ab (ca. 5cm) und

wiederholen Sie den Suchvorgang.

4 Falls es nicht mehr zu héren ist, liegt es im
Aushub.

5 Falls es noch zu horen ist, graben Sie vorsichtig

tiefer.

6 Falls das Objekt im Aushub liegt, nehmen Sie
eine Handvoll davon und schwenken Sie diese
Uber die Spule. Wiederholen Sie den
Vorgang mit den anderen Teilen des Aushubs,
bis Sie das Objekt gefunden haben.



88 Suchtipps

Die optimale
Objektortung

Fihren Sie die
Suchspule so knapp wie
mdglich Gber dem
Boden.

Hoéren Sie genau auf die
Signale.

Suchen Sie langsam und
mit voller Konzentration.

Haben Sie eine positive
Einstellung, ein
Fundobjekt kann
vielleicht schon beim
nachsten Schwenk
geortet werden.

Eine kleine Flache genau
und langsam
abzusuchen, ist oft
effektiver, als eine
groBe Flache zu schnell.

Identifizierung eines Signals

¢ Metallische Objekte geben einen klaren Ortungston, wenn Sie
von verschiedenen Seiten dariiber schwenken. Ein Metallobjekt
produziert einen kurzen, scharfen und meist einen gleichmaBigen
Ton. Bodenstdrungen erzeugen ungleichmaBige Signale, wenn
Sie von verschiedenen Seiten darliber schwenken. Manchmal
héren Sie ein Signal bei einer Schwenkrichtung und keines, wenn

Sie aus einer anderen Richtung dariiber schwenken.

e Wenn Sie sich nicht sicher sind, ob eine Bodenstérung oder ein
Metallobjekt vorliegt, graben Sie ein wenig nach (7 — 10 cm).
Schwenken Sie noch einmal in der anfanglichen Suchhéhe
dariiber. Wenn das Signal leiser wird oder verschwindet, ist eine
Bodenstdrung vorhanden, wird es lauter, ist es ein Metallobjekt.
Wenn Sie sich noch immer nicht sicher sein sollten, machen Sie

das Loch tiefer.

e Verrostete Metalle erscheinen oft durch die "Rostaura” groBer,

als sie wirklich sind.

GroB3e Objekte

GroBe Objekte geben ein
anderes Signal, als kleine
oberfléchlich liegende
Objekte. Das Signal ist
breiter und hat einen
geringeren
Tonhéhenunterschied.

Falsche Signale
Falsche Signale kénnen
durch Metalle, die Sie am
Kdrper tragen, wie
Grabwerkzeuge oder
Metallteile in den
Schuhen, hervorgerufen
werden.

Halten Sie die Suchspule
weiter von diesen
Metallen weg.

« Flihren Sie den Bodenabgleich nicht Giber einem
Metallobjekt durch, das Objekt kdnnte dadurch
ausgeblendet werden, sondern immer daneben.
Schalten Sie danach in Fixed um und fiihren
dann die Punktortung durch.

Graben Sie nach alle Objektsignale, auch in bereits
abgesuchten Gebieten. Der GPX-4500 besitzt einen
hervorragenden Bodenabgleich und eine hohe
Ortungstiefe, so dass es mdglich ist, neue Objekte in
bereits abgesuchten Gebieten zu finden, in denen
andere Detektoren, auf Grund einer evtl. hohen
Mineralisierung, nicht mehr in der Lage waren, noch
etwas zu orten.

In stark mineralisierten Arealen sollten Sie die
Suchspule 10 — 20 mm (1/2" —1") (ber dem
Boden schwenken, das fiihrt zu einer groBeren
Stabilitat des Schwebtons und vermindert
Storsignale.

GroBe, plétzliche Anderungen der
Bodenmineralisierung konnen Fehlsignale
hervorrufen. Meistens sind diese Signale sehr breit
und oft nur in einer Schwenkrichtung zu héren.
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% Commander Spulen

Der GPX- wird mit der 11" Double-D Spule ausgeliefert.
( 5000 er mit 11™ Mono und 11" DD)

Diese Spule ist eine optimale Kombination aus
Suchtiefe, Empfindlichkeit und Stabilitat.

Zusatzlich sind noch eine groBe Anzahl verschiedener
Suchspulen lieferbar. Das reicht von kleinen Spulen mit
einer hohen Kleinteilempfindlichkeit bis zu groBen Spulen
fiir hohe Ortungstiefen.

10” x 5” Elliptische Double-D Spule

Optimal zum Suchen in dicht bepflanzten Gebieten,
hoher Mineralisierung, auf verschrotteten Platzen und
mit eine hohen Tiefenortung fiir diese SpulengroBe.
Sehr gut auch zum Pinpointen und extrem stabil bei
allen Bodenverhaltnissen.

15" x 12" Semi-Elliptische Double-D Spule

Diese Spule hat eine héhere Tiefenleistung als die 11” DD
Spule und ist sehr stabil bei den verschiedensten Boden.
Optimale Spule bei wechselnden Bodenverhaltnissen. Sie ist
eine echte Alternative zur 18" DD Spule, da sie leichter und
besser zu handeln ist.
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Monoloop Double-D Double-D

(Seitenansicht)

df

18" Runde Double-D Spule
Hohe Ortungstiefe auf mineralisierten Béden, groBe
Laufruhe.

8" Runde Monoloop Spule

Die empfindlichste der Commander Serie. Die 8" Grof3e ist
ideal zum Orten kleinster Objekte in mineralisierten Boden.
Ideal zur Suche in dicht bepflanzten Gebieten.

11” Runde Monoloop Spule

Leichter, empfindlicher und tiefer gehende, als die
11" Double-D Spule. Einsetzbar in allen Gebieten und
extrem stabil bei allen Bodentypen.

15" x 12" Semi-Elliptische Monoloop Spule

Hohere Eindringtiefe, als die 11” Monoloop und die 15"x12"
Double-D Spule bei groBeren Objekten. Besser geeignet
zum Absuchen in dicht bepflanzten Gebieten, als die 18"
Spule und sehr stabil auf allen Béden. Sehr beliebt bei vielen
Suchern.

18" Runde Monoloop Spule

Extreme Suchtiefe auf leicht bis mittelstark
mineralisierten Boden.



‘92 Die richtige Spule
auswahlen

Kleines, GroBes, | Hohe Keine Offenes Unter- Eisen-
Es gibt fiinf wichtige Dinge, die man bei der Spule|| seichtes tiefes Mineral- | Mineral- | Geldnde wuchs aus-
beachten sollte: Objekt Objekt isierung isierung filterung
I
O i 1l, ' hi ;
SpulengroBe und Ortungstiefe o Sl | b | it | Miarsteed [ Ghoud | ed | Bes
Eine gréBere Suchspule wird in der Regel Objekte tiefer Muggat
orten, aber weniger empfindlich auf kleine Objekte Elliptical

reagieren. Eine kleinere Spule ist in der Regel empfindlicher
auf kleine Objekte, ortet aber nicht so tief wie eine groBe
Spule.

Mineralisierung

Eine Monoloop Spule wird oft eine bessere Suchleistung
haben als eine Doppel-D-Spule, kann aber schwieriger auf
den Boden abzugleichen sein und damit méglicherweise
auch mehr Stérgerausche produzieren. Eine Doppel-D-
Spule ist bei stark mineralisierten Bden meist stabiler.
Terrain und Vegetation

Eine kleinere Spule ist leichter als eine gréBere Spule und
somit auch leichter durch dichtes Gestriipp oder unebenes
Gelande zu mandvrieren.

Diskriminierung

In Gebieten, in denen eine Diskriminierung erforderlich
ist, muss eine Double-D Spule verwendet werden. Bei
hoher Schrottdichte arbeitet eine kleinere Spule besser.

Suchfeld

Eine Doppel-D- Spule besitzt ein schmales Suchfeld vom oberen
zum unteren Ende der Spule; das bedeutet eine hohe
Bodenabdeckung. Ein Monoloop- Spule hat ein Erfassungsfeld,
das in der Regel kegelférmig ist; das erfordert eine iberlappende
Suchweise, um zu gewahrleisten, dass der ganze Boden
untersucht und nichts ibersehen wird.

Double-Or
i}

15 = 12"
saml-Elliptical
Double-Or

o

18 Round
Double-Or

@

&~ Round
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- Diese schattierten Bereiche zeigen die jeweils empfohlenen Spulen an.
*- Arbeiten gut mit der Enhance oder Sensitive Smooth timings - Einstellung.
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9% Fehlersuche

Kein Ton

» Achten Sie darauf, dass der Detektor eingestaltet
ist (Batterie, Stromkabel, Verbindungen und LCD)

* Drehen Sie den Threshold-Regler ganz auf
» Drehen Sie die Lautstdrke maximal auf (40)

Priifen Sie, ob die Kopfhorer eingesteckt sind

Versuchen Sie es mit einem anderen Kopfhorer

Threshold, aber
kein
Ortungssignal

Objekt

« Testen Sie den Detektor mit einem Ihnen bekanntem

Storgerausche

« Fiihren Sie einen neuen Bodenabgleich durch
 Neuabstimmung mit dem Auto-Tune-Taste

« Stellen Sie den Coil / Rx- Schalter auf Cancel
* Reduzieren Sie den Gain-Wert

o \/ermeiden Sie die Nihe anderer Detekioren

Akku ladet nicht

o Uberpriifen Sie, ob die Ladebuchse Ihres Kfz
unter Spannung steht

e Uberpriifen Sie die Sicherung des 12V
Ladegerats (M205-5A)

e Uberpriifen Sie die Akku-LED-Anzeige (Seite 20)

Akku behilt die Ladung nicht

« Versuchen Sie einen anderen Ladegerat-Adapter
* Wechseln Sie den Akku

'Coil Overcurrent' erscheint
am Display

> o Schalten Sie den Detektor aus, warten Sie fiir
ein paar Sekunden, bevor Sie ihn wieder
einschalten.

Glossar

Kontrollbox

In ihr befindet sich die elektronische Steuerung des
Detektors. Die Kontrollbox erzeugt Tx - (Sende-)
Signale, die von der Spule abgestrahlt werden und
wertet die Rx - (Empfang-) Signale aus, die von der
Spule empfangen werden. Alle wahlbaren
Funktionen befinden sich auf der Vorder- und
Rickseite des Panels der Steuereinheit.

Diskriminierung

Die Fahigkeit des Detektors, ein Metallobjekt aus
Eisen (magnetisch) von einem Edelmetallobjekt
(unmagnetisch) zu unterscheiden.

Doppel-D Spulen

Zwei Spulenwicklungen, die sich in der Form von
zwei D's Uberschneiden. Die Merkmale einer
Doppel-D-Spule sind Stabilitdt, vor allem in stark
mineralisierten Bdden, eine gute Ortungstiefe
und Empfindlichkeit, sowie eine sehr gute
Bodenabdeckung.

Elektromagnetisches Feld

Das elektromagnetische Feld wird innerhalb
der Drahtwicklungen der Suchspule erzeugt;
dieses Signal wird gepulst in den Boden
gesendet. Die Anwesenheit eines Metallobjekts
im Boden stort das Muster dieses Feldes und
diese Stoérung wird durch die Empfangs-
elektronik des Detektors ausgewertet und
durch ein akustisches "beep"-Signal angezeigt.

%

Fehlsignale

Diese klingen dhnlich wie normale
Ortungssignale, werden aber durch andere
Faktoren verursacht. Haufige Ursachen fiir
falsche Signale sind ein falscher Bodenabgleich,
mineralisierte Steine und Signale durch
AnstoBen der Spule an Hindernisse. Mit einiger
Erfahrung kann der Benutzer lemen, Methoden
zur Minimierung von falschen Signalen zu
finden und die Unterschiede zwischen richtigen
und falschen Signalen herauszuhdren.
Metalle aus Eisen

Metalle, die aus Eisen bestehen oder dieses
enthalten. Ein Eisenobjekt wird von einem
Magneten angezogen und ist Giberwiegend
oder vollsténdig aus Eisen oder Stahl.
Ground Balance

Die Fahigkeit des Metalldetektors die
Auswirkungen von Bodenmineralisierungen zu
kompensieren. Die GPX-4500 hat einen
"automatischen Bodenabgleich" (Ground
Balance). Wird der Bodenabgleich in der
Tracking- Einstellung durchgefiihrt, kompensiert
der GPX-4500 standig alle Veranderungen der
Bodenmineralisierung.

Aura Effekt

Ist ein Metallgegenstand eine lange Zeit
ungestort im Boden gelegen, entsteht rund um
das Objekt eine Rostaura. Dies hat zur Folge,
dass das Objekt groBer zu erscheint, als es
wirklich ist.



9 Glossar
(Fortsetzuna)

Hot Rock (mineralisierter Stein)
Ein einzelner Stein, der sich durch einen
hohen Grad an Mineralisierung vom
umliegenden Boden abhebt. Aufgrund
dieses Unterschieds gibt der Detektor
ein falsches Signal aus. Das Signal wird
rasch abnehmen, wenn Sie die
Suchspule Uber diesem Stein anheben.

Interferenzen

Strom oder Radiowellen im
Suchbereich kénnen zu einem
instabilen Threshold fiihren. Stérungen
treten haufig bei Stromleitungen,
unterirdischen Kabeln, Radaranlagen,
anderen Detektoren oder ungiinstigen
klimatischen Bedingungen, wie
Gewitter, auf.

Mineralisierung

Die meisten Boden enthalten
Mineralien, die dazu fiihren, dass
falsche Bodensignale ausgegeben
werden. Stark mineralisierte und
salzhaltige Boden erfordert eine andere
Filterung als neutrale oder leicht
mineralisierte Boden.

Monoloop Spulen

Monoloop-Spulen sind Spulentypen, bei
der die Drahtwicklungen in einer
einzigen Schleife um den Spulenk&rper
verlaufen. Der Suchbereich von
Monoloop-Spulen ist kegelférmig. Sie
bieten eine groBere Eindringtiefe und
Empfindlichkeit im Vergleich zu den
Doppel-D-Spulen auf vergleichbare
ObjektgrdBen bei einer niedrigen bis
mittleren Mineralisierung.
Edelmetalle

Metalle, die keinen nennenswerten
Anteil an Eisen besitzen. Edelmetalle
sind Gold, Silber, Kupfer, Messing, Blei
und Aluminium.

Pinpoint (Mittelpunktortung)
Die Methode zur Bestimmung der
genauen Lage eines Objekts vor dem
Graben. Diese Methode nutzt die Art
der Wicklungsanordnung der Spule,
um die genaue Position des Objekts
zu orten.

Rx (Receive - Empfangen)

Von der Suchspule empfangene und
von der Elektronik ausgewertete
elektromagnetische Felder, um
Metallobjekte orten zu kénnen.

Salz - Mineralisierung

Der Salzgehalt im Boden fiihrt eher zu
einer negativen (-) als zu einer positiven
(+) Reaktion des Detektors.

Ein hoher Salzgehalt im Boden hat eine
andere Wirkung auf den Detektor als
andere Arten von Bodenmineralisie-
rungen. Daher muss der Detektor zu
diesem Zweck eine andere Filter-
Technik, zur Uberwindung dieses Effekts,
verwenden.

Suchspule

Die Suchspule ist die runde Scheibe am
unteren Ende des Detektors, die zur
Suche lber dem Boden geschwenkt
wird. Sie sendet elektromagnetische
Signale in den Boden und erzeugt ein
Empfangssignal.

Suchbereich

Der Suchbereich ist der Bereich im
Boden, der von der Spule untersucht
wird. Abhangig von der Art der Spule
(Doppel-D oder Monoloop) und/oder der
Coil / Rx - Einstellung (DoubleD /
Monoloop / Cancel) werden
unterschiedliche Bereiche im Boden
untersucht.

Threshold

Die kontinuierliche akustische
Tonausgabe durch den Detektor wird als
Threshold bezeichnet. Der Threshold
kann von leise bis laut eingestellt
werden; eine leise, noch gut horbare
Thresholdlautstarke wird zur Suche
empfohlen.

Ortungssignal

Dies ist die Veranderung der Tonhéhe
und Lautstarke des Signals bei der
Ortung eines Objekts, das nicht
diskriminiert (ausgefiltert) wird.

Tracking

Die Funktion des automatischen
Bodenabgleichs, bei der sich der
Detektor kontinuierlich an
Veranderungen der
Bodenmineralisierung anpasst.

Tx (Transmit — Senden)

Das Senden von elektromagnetischen
Impulsen in den Boden durch die
Suchspule.



9 Der richtige Umgang
mit ihrem Detektor

Hinweise S. 21)

Der GPX- ist ein hochwertiges,
elektronisches Instrument. Beachten
Sie die folgenden Hinweise:

Die Kontrollbox ist spritzwasser-
geschiitzt, aber nicht wasserdicht.
Stellen Sie sicher, dass alle elektrischen
Anschliisse sauber und trocken sind.
Die Spule kann in leichtem Regen
verwendet werden, sollte aber nicht ins
Wasser getaucht werden.

Das Kontrollbox und Spule sollten nicht
mit Benzin oder anderen dlbasierenden
Flissigkeiten in Bertihrung kommen.
Entfernen Sie regelmaBig losen Schmutz
und Staub mit einem trockenen Pinsel
von der Kontrollbox. Reinigen Sie das
Suchgestange und die Spule mit einem
feuchten Tuch mit einer milden Seife.
Verwenden Sie keine Losungsmittel.

Das Spulengehduse wird einem
gewissen VerschleiB durch Gestriipp und
Bodenberiihrungen ausgesetzt.

Die Verwendung eines auswechselbaren
Spulenschutzes dient dem Schutz Threr
Spule. Bei Bedarf kann dieser zur
Steigerung der Lebenserwartung
ausgetauscht werden.

Um zu verhindern, dass Schmutz
zwischen Spule und Spulenschutz
gelangt, kdnnen Sie ein
Gewebeband rund um die Spule
kleben. Klebebédnder auf
Karbonbasis, z.B. manche
Isolierbénder, kénnen zu einer

verminderten Suchleistung fiihren.

Setzen Sie den Detektor keinen zu
hohen Temperaturen aus. Lassen
Sie den Detektor, bei Sonnenein-
strahlung, keinesfalls in einem
geschlossenen Fahrzeug liegen.

Offnen Sie nicht die Kontrollbox,
das fiihrt zum Verlust des
Garantieanspruches.

Technische Angaben

%

Detektor
Sendefrequenz Bi-Level Pulse Induction
Technologie MPS, DVT and SETA

Suchspule (Standard)

11" Round Double-D

Audio Ausgang 6.35mm (1/4") Kopfhdreranschluss
Kopfhorer inkludiert
LCD 64x128 pixels
[Transflective, white backlight
Lange Ausgezogen: 1300mm (51.2")

Zusammengesch.: 1100mm

Gewicht mit 11" Spule, (Ohne Akku

und Accessories)

.4kg (5.3Ibs)

Arbeitstemperatur/Lagertemperatur

0°C bis 45°C / -20°C bis 65°C

Bidebge temperature range

~20°C to +65°C (—4°F to +149°F)

Type Lithium Ion
Spannungsausgang 7.4VDC, 8.4V DC wenn voll geladen.
Kapazitat 9.2Ah

Eingangsspannung (Ladung)

12-24V DC / 2-3A

Gewicht 780g (1.72lbs)
Arbeitstemperatur 0°C bis 45°C (32°F to 113°F)
Lagertemperatur -5°C bis 65°C max, empfohlen: 5°C - 25°C.

23°F to 149°F max, preferred: 4°F to 77°F)

Akkuladetemperaturbereich:

0°C to 45°C (32°F to 113°F)




100 Benutzereinstellungen

Main Menu: Range: User Preferences:
Backlight Off, 1-8
Volume Limit 1-20
GB Type General
Specific
Special Salt-Coarse,Sens
Extra,Smooth
Sharp,Fine Gold,
Coin- Relic
Manual Tune 0-255
Mode Name:
Motion \Very Slow
Slow
Medium
Fast
Rx Gain 1-15
Audio Type Quiet
Normal
Deep
Boost
Audio Tone 1-100
Stabilizer 1-20
Signal 1-20
Target Volume 1-20
Response Normal,
[nverted
Tracking Slow
Medium
Fast
Iron Reject Off (All Metal)
1-10

Tron Reject

1-10

Main Menu: Range: User Preferences:
Backlight Off, 1-8
Volume Limit 1-20
GB Type General
Specific
GB Off
Special Salt-Coarse
Sens Extra
Sens Smooth
Sharp
Manual Tune 0255
Mode Name:
Slow
Medium
Fast
Rx Gain 1-15
Audio Type Quiet
Normal
Deep
Boost
Audio Tone 1-100
Stabilizer 1-20
Signal 1-20
Target Volume 1-20
Response Normal,
Inverted
Tracking Slow
Medium
Fast
Off (All Metal)




102 Notizen

Garantie

Die Garantie erstreckt sich nicht auf Schaden, die durch Unfall,
Missbrauch, Vernachldssigung, Veranderung oder unbefugten
Service hervorgerufen werden. Spezifische Details (iber die Minelab
- Garantie entnehmen Sie bitte der Garantiekarte.

Diese Garantie ist nicht (ibertragbar, noch ist sie giltig, wenn die
beiliegende Garantiekarte nicht innerhalb von 14 Tagen nach dem
Kauf an Minelab oder an Ihren Minelab Handler geschickt wird.

Reparaturen

Falls der Detektor an Minelab zum Service geschickt werden muss,
filllen Sie bitte das Minelab Reparaturformular (oder eine Fotokopie
davon) aus und fligen Sie es dem Detektor bei.

Bitte geben Sie so viele Details Giber den Fehler an, wie méglich.
Dieses hilft unseren Service-Technikern das Problem schnell und
effizient zu beheben.

Unautorisiertes Offnen der Kontrollbox fiihrt zum Verlust des
Garantienahspruchs!

Es liegt in der Verantwortlichkeit des Eigentiimers, alle Kosten flir
den Transport des Detektors an Minelab zu bezahlen.

Innerhalb der Garantie, wird der reparierte Detektor an den
Eigentiimer frachtfrei zurlickgesendet.
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104 Ranarat irfarmular

Tagesdatum;

Detektor/Modell:

Seriennummer:

Gekauft bei:

Kaufdatum:

Part(s) Sent

Adresse:

Telefonumer.(. ).geschaftl..( ).privat

Handy.

N

Fax-{

Email:

Fehlerbeschreibung

Bitte.erkldren.Sie. hier..was.fehlerhaft.ist

cut out or photocopy



